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Note: When scanning via a Wi-Fi connection, the Battery Grip and Battery Grip
Power Cable are required (not included in the Standard Edition).You can purchase
the Mobile Kit (4th Gen) and the Outdoor Blue Light Filter as needed from

Revopoint’

refer to the actual items received.

I Product Profile

Depth Camera
Fill Lightx 4

Depth Camera

s online stores.The package contents are for reference only; please

RGB Camera Fill LED*2

RGB Camera
......... — Depth Camera
Fill Lightx 4
© © 5 © |© © &
o3 Cam Depth Camera
o0—0 © ©o—0
Structured Light VCSEL Infrared
Projector Structured Light Projector
Laser Line

Projector x 3

Start/Pause Scan

Depth Exposure -

Indicator
Depth Exposure +

D%

MY

Vent

@@}

Vent

Shortcut Key USB Type-C Port



[EN] POP 4 Quick Start Guide

Press the M button briefly to customize its function: set Depth Camera
exposure | set laser brightness | switch the laser line type | toggle
full-screen mode.

Indicator Light States

Red - Flashing Powering up

Green - Solid Powered

Blue - Flashing Operating normally
Safety Instructions

1. Product Laser Specifications

It is classified as a CLASS 1 LASER PRODUCT. & E—

Class 1

INSTRUMENTS

2. Laser Safety

Under normal conditions of use, Class 1 laser radiation is considered safe
for eyes and skin. To ensure safety, please follow the safety instructions
below.

Do not look directly into the laser beam or view it through optical
instruments (such as telescopes or camera lenses) under any
circumstances. Do not direct the beam toward areas where such
instruments are likely to be used.

Be aware of your surroundings and avoid directing the laser toward
other people’'s eyes during use.

Do not look directly at the laser source at close range during
operation. Do not place mirrors, glass, or other reflective objects in the
beam path.

Maintenance and Operation Safety

Please keep the scanner away from water and other liquids, and
avoid dropping or bashing it.

This product's operating environment temperature range is 0°C to
40°C (32°F to 104°F). Please use the product only within this range.

Do not remove, disassemble, or modify any part of the product. Any
modifications to the product may render it non-compliant with safety
standards.

Keep this product out of the reach of children.
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| Software Download & System Requirements

Before your first scan, please install the official software. The download
links and requirements are listed in the table below. Please refer to the
latest information on the official website for system requirements.

Software Revo Scan 6 (PC) Revo Scan 6 (Mobile)
Official "Support - Download” on | Apple App Store or Google
Download global.revopoint3d.com Play Store
s;::':':::i:’: Full-field HD / Laser Line / VCSEL | Ful-field HD / VCSEL Rapid /
S Rapid / Hybrid HD Hybrid HD

Minimum PC Requirements:
Windows: Win 10/11 (64 bit)
CPU: Intel i7 13th Gen or AMD
Ryzen 7 5800
RAM 2 16 GB Mobile Requirements:
GPU: NVIDIA GeForce RTX 3060 | Android
(8 GB) System version: Android 9.0
macOS: macOs 11.0 or better or better
RAM: 216 GB RAM: 28 GB
Processor: M1 Pro/Max/Ultra Storage : 2128 GB

Software

Requirements | Recommended PC iPhone: Models after iPhone X

Requirements: System version: iOS 14.0 or
Windows: Win 10/11 (64 bit) better
CPU: Intel i9 12th Gen or better | RAM: >4 GB
RAM 2 32 GB Storage: 264 GB
GPU: NVIDIA RTX 4060 (8 GB) or
better iPad: 10th Gen iPad or later
macOS: macOS 11.0 or better
RAM: 224 GB
Processor: M3 Pro/Max/Ultra or
better

Note: If you're unsure about the CPU configuration, ensure the CPU has 28 cores,
216 threads, and a base frequency2 2.4 GHz. Ensure the USB port on your PC is USB
3.0 or above.

A dedicated graphics card is only required for acceleration in Laser Line Scanning
modes. AMD and MAC GPUs do not currently support acceleration.


http://www.revopoint3d.com.cn
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Scanner Connections

System PC Phone
Mode
Windows / macos Android [ i0S
UsB v x
Wi-Fi v v

| UsingaPC to Scan
I. Connecting POP 4 to a PC via USB Cable

Step 1: Mount the scanner on the tripod.

P—

A\
o

Note: Adjust the tripod's height by extending each %
leg evenly to the locking position to avoid lﬂ
)l

instability. I

i\e

Step 2: Use the USB
Type-C to  Type-C
Cable to connect the
scanner to a PC. When
the scanner's indicator
turns solid green, it's
powered.

Step 3: Open the Revo Scan 6
software. When the 1
bottom-right corner of the
interface indicates that the
scanner is connected, you can

begin scanning. 19 = 7 \
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Il. Connecting POP 4 to a PC via Wi-Fi

Step 1: Assemble the scanner

and the Battery Grip.

(@FTED),

Step 3: Search for a Wi-Fi
network called POP
4-REVO-XXXXXXXX in your
PC’'s Wi-Fi settings, and
connect (no password is
required).

() (- ED))

Step 2: Use the Battery Grip Power
Cable to connect the scanner and the
Battery Grip. Wait until the Indicator
turns solid green to confirm that it is
powered.

Note: Do not connect the scanner directly
to a PC for power, or it will default to USB
mode.

Wi-Fi : POP 4-REVO-XXXXXXXX

Step 4: Open the Revo Scan 6
software. When the
bottom-right corner of the
interface indicates that the
scanner is connected, you
can begin scanning.
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| Using aPhone to Scan

You can scan on your phone via a Wi-Fi connection. Follow the steps
below:

(@ED (@GE=ED 3

Step 1: Assemble the scanner
and the Battery Grip.

{( Oﬁ’)} Step 2: Use the Battery Grip Power
O
f—p

Cable to connect the scanner and
the Battery Grip. Wait until the
Indicator turns solid green to
confirm that it is powered.

Step 3: Search for a Wi-Fi
network called POP 4-REVO-
XXXXXXXX in your
smartphone’s Wi-Fi settings,
and connect (no password is
required).

0

Settings

l POP 4-REVO-XXXXXXXX v/ 7

Step 4: Open the Revo
Scan 6 software. When
the phone switches to the
scan preview screen, you
can start scanning.

°  Android &iOS
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| Mini Turntable Setup

Step 1: Connect the turntable

to a PC or a 5V/1A third-party i

power adapter via the

()
turntable’s power cable. When - \_/
the indicator turns solid green, - B
it's powered. BifiA

Step 2: Place an object on the
turntable. Flick the switch to
change the turntable’s
rotational direction, and twist
X the dial to set the speed.

| Read Before Scanning

> Ensure only the object to be scanned is shown in the Depth Cameras’
preview window. Ensure the object is evenly lit if performing a color
scan.

> When scanning with markers, attach them irregularly on the surface,
ensuring at least 5 can be captured in a single frame. For best
accuracy, place markers on flat surfaces and avoid curved ones.

> Before calibrating the scanner or scanning in Laser Line Scanning
mode, warm up the device for 10 minutes to ensure optimal accuracy.

> For outdoor scanning, avoid rainy or windy weather to prevent water
damage or reduced data accuracy from wet surfaces.

> If you use Laser Line Scanning Mode for outdoor scanning under strong
sunlight, it is recommended to purchase the Outdoor Blue Light Filters
to improve the scanning results.

| Scanner Calibration

Recalibrate the scanner via Revo Scan 6's home page using the
Calibration program to maintain accuracy. The scanner was
professionally calibrated at the factory. Before scanning, check
accuracy through the calibration program and recalibrate as
instructed if needed.
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Ensure the computer is plugged in during
calibration. You can calibrate the scanner as
follows:

@ Download the latest version of Revo Scan 6 from
the Support - Download section on Revopoint's
website at global.revopoint3d.com and open it.

@ Connect the scanner to a USB 3.0 port on a PC
using the provided USB Type-C to Type-C
Cable.

® When the software shows Scanner Connected,
click [Calibration] on the bottom left of Revo
Scan 6’s Home page to start calibration.

@ Complete the accuracy check and calibration
following the on-screen instructions.

| Software Interface Overview

After the scanner is connected successfully, click New Scan to enter the

scanning page:

]

[fe [ oo v e |@

[o.:nmm v] [ Cross tines v] [emgmccumcw] [e Normal v] [ 200-350mm q

8

Traget Point Distance Laser Type Accuracy Object Type Color

I

?

Scanner Information

Unit mm ®

v X

Compiete cancel

[lllAAAIA!JIAIA]IIAA]IIII|

‘D@

Scan singie shoil

«

Undo

4

Redo

|

& o
I
=

Rendering Frames: 0
Frame Rate:58 FPS

Rendering Mode:CPU

CPU Temperature:33°C|

X Please refer to Revo Scan 6's interface.

® Main View @ Menu Bar
® Scan Settings
® Depth Camera Window

@ Distance Histogram

® Scan Control Buttons

For more scanning methods and software instructions, see the online

user manual on the software Help page.
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| Screen Mirroring

Using the Revo Mirror software, you can stream the Revo Scan 6 interface
from your PC to your phone in real time for easy remote preview and
control.

Revo Mirror screen mirroring steps:

@ Visit the Revopoint official website and go to “Support - Download” menu to
download and install Revo Mirror for both desktop and mobile.

@ Mount the Battery Grip onto the scanner. Connect the Battery Grip to the
scanner with the Battery Grip Power Cable.

® Ensure both the computer and phone are connected to the network named
“POP 4-REVO-XXXXXXXX.” Open Revo Scan 6, wait for the scanner to connect
and enter the scanning page, then click the mirroring button.

@ Tap the detected device to be mirrored in the mobile Revo Mirror app.

® Follow the prompt on the PC to enter the PIN code to complete the initial
pairing. Then, click “Enter Screen Mirror Mode” to control the scanning
process.
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IC Warning

This device complies with Industry Canada's licence-exempt RSS standard(s).
Operation is subject to the following two conditions:

(1) This device may not cause interference, and (2) this device must accept any
interference, including interference that may cause undesired operation of the
device.

This Class B digital apparatus complies with Canadian ICES-003.

IC RF Statement:

When using the product, maintain a distance of 20cm from the body to ensure
compliance with RF exposure requirements.

FCC Warning

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the
following two conditions:

(1) This device may not cause harmful interference, and (2) this device must
accept any interference received, including interference that may cause
undesired operation.

Any Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for
compliance could void the user's authority to operate the equipment.

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a
Class B digital device, pursuant to part 15 of the FCC Rules. These limits are
designed to provide reasonable protection against harmful interference in a
residential installation. This equipment generates uses and can radiate radio
frequency energy and, if not installed and used in accordance with the
instructions, may cause harmful interference to radio communications. However,
there is no guarantee that interference will not occur in a particular installation. If
this equipment does cause harmful interference to radio or television reception,
which can be determined by turning the equipment off and on, the user is
encouraged to try to correct the interference by one or more of the following
measures:

-Reorient or relocate the receiving antenna.

-Increase the separation between the equipment and receiver.

-Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the
receiver is connected.

-Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

This equipment complies with FCC radiation exposure limits set forth for an
uncontrolled environment.

This equipment should be installed and operated with a minimum distance of
20cm between the radiator & your body.
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I Que Contient la Boite?

1 2 3 4
POP 4 Scanner 3D Cable USB type-C vers type-C Trépied Carte d'ftalonnage
Edition
5 6 7 Premium,
00000 || 00000 E
80093 || 80008
80003 || 80000
89000 || 00000 I
80000 || 80000
il - @ ' U
800803 || 80008
800303 || 80008
80393 || 80000
80393 || 60606
. Guide d'Opération Rapide Poignée batterie +
Marqueurs Mini Plateau Tournant Certificat & Carte de Garantie cable d'alimentation
Edition Edition
Premium Premium,
N
REVOPOINT
Filtres lumiére bleue pour extérieur
Mallette de transport (Magnétiques)

Remarque : pour effectuer une numérisation via une connexion Wi-Fi, la
Poignée-batterie et le céble dalimentation doivent étre utilisés ensemble (non
inclus dans la version standard). Le Kit Mobile (4e générotion) et les filtres lumiéere
bleue pour extérieur peuvent étre achetés selon les besoins sur la boutique

officielle Revopoint. Le contenu de I'emballage est fourni & titre indicatif
uniquement ; veuillez vous référer aux articles réellement regus.

I Profil du Produit

Eclairage LED de la
caméra RVBx2

Caméra RVB

Eclairage LED de la caméra
de profondeurx 4

Eclairage LED de la caméra

de profondeurx 4 ® ©
O A
Caméra de Profondeur OO ©- Cameéra de Profondeur
© ©
: ‘ Projecteur de lumiére
Projecteur de PR
Jumiére structurée structurée infrarouge VCSEL
Projecteur laser linéaire x 3
Démarrage/Pause du Scan
Voyant lumineux
Exposition en Exposition en
Profondeur - Profondeur +
M
i
Grille d'aération Controle par Raccourci Grille d'aération

Port USB de Type-C

Appuyez briévement sur la touche M pour personnaliser sa fonction :
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régler I'exposition de la caméra de profondeur / régler la luminosité du
laser / changer le type de ligne laser [ basculer en plein écran.

Etats de Voyant Indicateur

Rouge et clignotant Mise sous tension
Vert toujours allumé En marche
Bleu et clignotant Fonctionnement normal

| Consignes de sécurité

1. spécifications du laser du produit

Class 1

DIRECTLY WITH
PTICAL
INSTRUMENTS

Il est classé comme PRODUIT LASER DE CLASSE 1. & ovorviw

2. Informations de sécurité laser

Dans des conditions normales d'utilisation, le rayonnement laser de
classe 1 est considéré comme sans danger pour les yeux et la peau. Pour

garantir la sécurité, veuillez suivre les consignes de sécurité ci-dessous:

® |l est strictement interdit, en toutes circonstances, de regarder
directement le faisceau laser ou de lobserver au moyen
d'instruments optiques (tels que des télescopes ou des objectifs
d'appareil photo). Il est également strictement interdit de diriger le
faisceau vers des zones ou de tels instruments pourraient étre utilisés.

® Soyez conscient de votre environnement et évitez de diriger le laser
vers les yeux d'autres personnes pendant ['utilisation.

® Pendant l'utilisation, ne regardez jamais directement l'ouverture de
sortie du laser & courte distance et ne placez jamais de miroirs, de
surfaces en verre ou d'autres objets réfléchissants dans le trajet du
faisceau.

3. Sécurité d’entretien et d'utilisation

Tenez le scanner a I'écart de I'eau et de tout autre liquide, et évitez de
le cogner.

® La plage de température de I'environnement de fonctionnement de
ce produit est de 0°C & 40°C (32°F a104°F). Veuillez utiliser le produit
uniquement dans cette plage de température.

® Ne retirez, ne démontez ni ne modifiez aucune partie du produit. Toute
modification du produit peut le rendre non conforme aux normes de
sécurité.

® Conservez ce produit hors de portée des enfants.

2]
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| Configuration Requise

Avant la premiére numérisation, veuillez installer le logiciel officiel. Les
liens de téléchargement et les exigences figurent dans le tableau
ci-dessous. Veuillez vous référer aux informations les plus récentes du

site officiel concernant la configuration systéme requise.

Nom du logiciel

Revo Scan 6 (PC)

Revo Scan 6 (Mobile)

Téléchargement

Sur
global.revopoint3d.com/fr-fr,
menu « Assistance » >
« Téléchargement »

Google Play ou I'Apple
App Store

Modes de
numeérisation

HD plein champ / Ligne Laser /
VCSEL rapide / HD Hybride

HD plein champ / VCSEL
rapide / HD Hybride

Configuration
systéme

Configuration minimale de
I'ordinateur:

Windows: Windows 10/11 (64
bits)

RAM: 216 Go

CPU: Intel i7 13th/AMD Ryzen 7
5800

GPU : NVIDIA GeForce RTX 3060
(8 Go)
macOs:
supérieur
RAM: 216 Go

Processeur: M1 Pro/Max/Ultra

macOS 1.0 ou

Configuration recommandée
de I'ordinateur:

Windows: Windows 10/11 (64
bits)

RAM: 2 32 Go

CPU: Intel i9 12e génération ou
supérieur

GPU : NVIDIA RTX 4060 (8 Go) ou
supérieur
macOs:
supérieur
RAM: 2 24 Go

Processeur: M3 Pro/Max/Ultra
ou supérieur

macOS 1.0 ou

Configuration mobile :
Android: Android 9.0 ou
supérieur

RAM: 2 8 Go

Stockage: 2128 Go

iPhone: Modeéles aprés
liPhone X

Version du systéme :
iOS 14.0 ou supérieur
RAM:> 4 Go

Stockage : 2 64 Go

iPad : iPad de 10°
génération ou modéles
suivants
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Remarque : Si vous n'étes pas sdr de la configuration du processeur, assurez-vous
que le processeur possede au moins 8 coeurs, 16 threads et une fréquence de
base d'au moins 2,4 GHz. Assurez-vous que le port USB de votre PC est de type

USB 3.0 ou supérieur.

Seul le mode de numérisation par ligne laser nécessite une accélération par carte
graphique dédiée. Les GPU AMD et ceux des Mac ne sont pas encore pris en

charge pour l'accélération.

Modes de Connexion
Systéme PC Téléphone
Mode Windows [ macOSs Android / ioS
USB v x
Wi-Fi v v

| Numériser avec un ordinateur

I. ConneXxion du POP 4 & un PC via un Cdble USB

Etape 1: connectez le Trépied au
scanner.

Remarque : la hauteur du trépied est
réglable. Lors du réglage, déployez
uniformément chaque segment des pieds
jusqu’d la position verrouillée aofin d'éviter
des différences de hauteur pouvant rendre
le trépied instable.

Etape 3 : ouvrez le logiciel
Revo Scan 6. Lorsque
I'interface affiche en bas a
droite que le scanner est
connecté, vous  pouvez

commencer la numérisation.

oo

9

Etape 2 : utilisez le Céable
USB Type-C da Type-C
pour connecter le scanner
& un PC. Lorsque le voyant
du scanner devient vert
fixe, cela signifie qu'il est
alimenté.
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Il. Connexion du POP 4 a un PC via le Wi-Fi

4 o@o )

>
N
@g
NS
a

Etape 1: assemblez le scanner et
la poignée-batterie.

ed b |0

ED)
=
H

Etape 2 : utilisez le cable d’alimentation

{( Oﬁo>> de la poignée-batterie pour connecter le

scanner & la poignée-batterie. Lorsque
le voyant lumineux devient vert fixe,
I'alimentation est correctement établie.

Remarque : ne connectez pas le scanner
directement & l'ordinateur pour l'alimenter,

sinon il basculera par défaut en mode USB.

Etape 3 : recherchez un
réseau Wi-Fi appelé POP
4-REVO-XXXXXXXX Wi-
dans les parametres
Wi-Fi de votre PC et
connectez-vous (aucun
mot de passe n'est
requis).

)

Revo Scan 6.

connecté, vous
commencer
numérisation.

24
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I Numériser avec un téléphone

Le téléphone mobile peut étre connecté en Wi-Fi pour effectuer la
numérisation. Les étapes sont les suivantes :

Etape 1: assemblez le scanner [T.1]
et la poignée-batterie. E

Etape 2 : utilisez le cable

A d’'alimentation de la poignée-batterie

L/ pour connecter le scanner & la

i poignée-batterie. Lorsque le voyant

lumineux devient vert fixe,
I'alimentation est correctement
établie.

Etape 3 : recherchez un
réseau Wi-Fi appelé POP
4-REVO-XXXXXXXX dans
les paramétres Wi-Fi de
votre smartphone et
connectez-vous (aucun mot
de passe n'est requis).

e

Paramétres

POP 4-REVO-XXXXXXXX v/ 5

Etape 4 : ouvrez le logiciel
Revo Scan 6. Lorsque
I'interface du téléphone
passe & l'écran d'apergu
de numérisation, vous
pouvez commencer la
numeérisation.

e Android &iOS
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| Connexion au Mini Plateau Tournant

Etape 1 : Connectez le Mini

Plateau Tournant & un PC ou & un G
adaptateur d'alimentation tiers —{—
5V/1A via le cable d'alimentation ( >
du plateau. lorsque lindicateur /~——— =

passe au vert fixe, l'alimentation AL —
est activée.

Etape 2 : Placez l'objet sur le Mini
Plateau Tournant. Actionnez
linterrupteur pour changer le
sens de rotation du plateau, et
tournez le cadran pour régler la
vitesse.

AN

| Lire avant la numeérisation

> Assurez-vous que seul l'objet & numériser est visible dans la fenétre de
prévisualisation des caméras de profondeur. Assurez-vous que l'objet
est uniformément éclairé si vous avez besoin d'un modéle en couleur.

» Lors d'une numeérisation avec marqueurs, fixez-les de maniére
irréguliére sur la surface en veillant & ce qu'au moins 5 soient capturés
en une seule image. Pour une précision optimale, placez les
marqueurs sur des surfaces planes et évitez les surfaces courbes.

> Avant I'Etalonnage du scanner ou une numérisation en mode Ligne
Laser, un préchauffage de dix minutes est nécessaire pour garantir
une précision optimale.

» Lors de la numérisation en extérieur, éviter d'opérer par temps pluvieux
ou venteux pour prévenir les dommages liés a I'eau ou la réduction de
la précision des données due aux surfaces mouillées.

» Si vous utilisez le mode Ligne Laser pour une numérisation en extérieur
sous un fort ensoleillement, il est recommandé d’'acheter des Filtres
lumiére bleue pour extérieur afin d'optimiser I'effet de numérisation.

| Etalonnage du scanner

Les utilisateurs peuvent réétalonner le scanner & laide du programme
d'Etalonnage du scanner sur la page d'Accueil de Revo Scan 6 afin d'en
garantir I'exactitude. Le scanner a été étalonné professionnellement en
usine. Avant le scan, vérifiez d'abord I'exactitude du scanner aprés
avoir accédé au programme d'étalonnage et étalonnez le scanner
conformément aux instructions affichées d I'écran si nécessaire.
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Veillez & ce que l'ordinateur soit connecté & une
source d'alimentation pendant I'étalonnage. Vous
pouvez réétalonner le scanner comme suit :

@ Téléchargez la derniére version de Revo Scan 6 &
partir de la  section  Assistance @ -
Téléchargement sur le site web de Revopoint &
global.revopoint3d.com/fr-fr et l'ouvrir.

@ Utilisez le cable USB type-C vers type-C pour
connecter le scanner & un port USB 3.0 de
I'ordinateur.

@ Lorsque linterface du logiciel affiche Scanner
Connectg, cliquer sur « Etalonnage » dans le coin
inférieur gauche de la page d'Accueil de Revo
Scan 6 pour lancer le processus d'étalonnage.

@ Effectuez le contrdle de précision et 'étalonnage
en suivant les instructions & I'écran.

| Présentation de l'interface du logiciel

Une fois le scanner connecté avec succes, cliquez sur « Nouveau Scan »

pour accéder d la page de numérisation :

200

Too Near

@ - 0 X
[e [ s w ver __vop |@
(ozmm ] (Ccomines_v] (@ronsccuwoor) (@ woma ) (oo ) | & @ = T
TrogetPantDstance _ taser Type ObectTipe  scamingDitance [—
Unit mm @

o

Tivorer ®
] P @|v x|« 4 jd—
[, TR P———
% Veuillez vous référer a linterface de Revo Scan 6.
@ Vue Principale (@ Barre de Menus
® Paramétres de Numérisation @ Histogramme de Distance
® Fenétre de la Caméra de ® Boutons de Contrdle de
Profondeur Numérisation
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Si vous souhaitez en savoir plus sur les méthodes de numérisation et
I'utilisation du logiciel, veuillez consulter le manuel d'utilisation en ligne
dans la page d'aide du logiciel.

I Projectiond’écran

Grdce au logiciel officiel Revo Mirror, I'affichage de Revo Scan 6 sur
ordinateur peut étre projeté en temps réel sur le téléphone mobile, pour
un apergu et un contréle a distance plus pratiques.

Procédure de mise en miroir de I'écran avec le logiciel Revo Mirror :

@ Rendez-vous sur le site officiel de Revopoint, puis, dans le menu « Assistance
» > « Téléchargement » téléchargez et installez les applications Revo Mirror
pour ordinateur et pour smartphone.

@ Fixez la poignée-batterie au scanner, puis utilisez le céble d’alimentation de
la poignée-batterie pour connecter la poignée-batterie au scanner dfin de
I'alimenter.

® S'assurer que l'ordinateur et le smartphone sont tous deux connectés au
réseau nommé « POP 4-REVO-XXXXXXXX », ouvrir Revo Scan 6, attendre que
le scanner se connecte avec succeés et affiche la page de numérisation, puis
cliquer sur le bouton de mise en miroir.

@ Appuyez sur lappareil détecté & dupliquer dans I'application mobile Revo
Mirror.

® Suivez les instructions pour saisir le code PIN afin de terminer le couplage
initial. Cliquez ensuite sur « Entrer en mode miroir d'écran » pour contrdler le
processus de numérisation.
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n der Box?

—
=
Q
7]
a.
~r

USB Typ-C auf Typ-C Kabel Stativ Kalibrierungstafel

Premium

7 Edition E

=g E .

- . Schnellstartanleitung
Marker Mini-Drehscheibe Zertifikat & Garantiekarte

0000000000
0000000000
0000000000
0000000000
0000000000

Akkugriff + Stromkabel

Premium
Edition,

00

AuRen-Blaulicht-Objektivfilter
Transportkoffer (magnetisch)

Hinweis: Beim Scannen Uber Wi- Fi sind der Akkugriff und das Stromkabel
erforderlich (nicht im Standardpaket enthalten).Das Mobile Kit (4. Generation) und
der AuRen-Blaulicht-Objektivfilter kénnen Sie bei Bedarf im offiziellen
Revopoint-Onlineshop erwerben.Die Angaben zum Lieferumfang dienen nur als
Referenz. MaRgeblich sind die tatséchlich enthaltenen Artikel.

| Produktprofil

Premium
Edition,
P

REVOPOINT

RGB-Kamera-
Beleuchtungs-LEDx2

RGB-Kamera

e = e - Tiefenkamera-
Tiefenkamera-
Beleuchtungs-LEDx 4 ~ ®) o lo S Beleuchtungs-LEDx 4
Tiefenkamera —D 08 @— Tiefenkamera
@—0 © 00
Projektor far VCSEL-Infrarot-
strukturiertes Licht Strukturlichtprojektor

Linienlaser-Projektor x 3

Scannen starten/anhalten Kontrollleuchte

Tiefenbelichtung - TiefenbM
- O@@}
M

EntlGftung

EntlGftung Shortcut-Kontrolle
USB Typ-C-Anschluss

Durch kurzes Driicken der M-Taste kann die Funktion der M-Taste
individuell festgelegt werden: Tiefenkamera-Belichtung einstellen /

Laserhelligkeit einstellen / Laserlinientyp wechseln [ Vollbild umschalten
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Zustdnde der Kontrollleuchte

Rot - blinkend Hochfahren
Grun - Dauerleuchten Eingeschaltet
Blau - blinkend Normaler Betrieb

Sicherheitshinweise

1. Laserspezifikationen des Produkts

Class 1

Dieses Produkt ist ein Laserprodukt der Klasse 1. & ——

OPTICAL
INSTRUMENTS

2. Informationen zur Lasersicherheit

Unter normalen Betriebsbedingungen gilt die Laserstrahlung der Klasse 1
als sicher fur Augen und HautUm die Sicherheit zu gewdhrleisten,
beachten Sie bitte die folgenden Sicherheitshinweise:

Unter keinen Umstdnden darf direkt in den Laserstrahl geblickt oder
der Strahl mit optischen Instrumenten (z. B. Teleskopen oder
Kameraobjektiven) betrachtet werden. Der Laserstrahl darf nicht auf
Bereiche gerichtet werden, in denen solche Instrumente verwendet
werden kénnen.

Achten Sie auf lhre Umgebung und vermeiden Sie es, den Laser
wdhrend des Betriebs auf die Augen anderer Personen zu richten.
Wdhrend des Betriebs darf die Laseraustrittséffnung nicht aus
ndchster Ndhe direkt betrachtet werden. Spiegel, Glas oder andere
reflektierende Gegenstéinde durfen nicht in den Strahlengang des
Lasers gebracht werden.

3. Sicherheit bei Wartung und Verwendung

30

Bitte halten Sie den Scanner von Wasser und anderen Flussigkeiten
fern und vermeiden Sie StéRe gegen den Scanner.

Der Temperaturbereich fur den Betrieb dieses Produkts liegt zwischen
0 °C und 40 °C (32 °F bis 104 °F). Bitte verwenden Sie das Produkt nur
innerhalb dieses Bereichs.

Entfernen, zerlegen oder modifizieren Sie keine Teile des Produkts.
Jegliche Verdnderungen kénnen dazu fuhren, dass das Produkt die
Sicherheitsanforderungen nicht mehr erfulit.

Bewahren Sie dieses Produkt auflerhalb der Reichweite von Kindern
auf.
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| Systemanforderungen

Installieren Sie vor dem ersten Scan die offizielle Software. Die
Download-Links und Anforderungen finden Sie in der folgenden Tabelle.
MaRgeblich sind die neuesten Systemanforderungen auf der offiziellen

Website.

Software Revo Scan 6 (PC) Revo Scan 6 (Mobil)
Download Support/Her.unterIaden auf Google Play oder im
global.revopoint3d.com/de-de Apple App Store
Unterstiitzte Volifeld-HD / Laserlinie / VCSEL Volifeld-HD / VCSEL
Scan-Modi schnell / Hybrider HD schnell [ Hybrider HD
Minimale PC-Anforderungen:
Windows: Windows 10/11 (64-Bit)
RAM: 216 QB Mobile Endgerat —
CPU: Intel i7 13th Gen oder AMD Systemanforderungen:
Ryzen 75800 Android: Android 9.0 oder
GPU: NVIDIA GeForce RTX 3060 (8 hoher
©B) RAM: 28 GB
macOS: macOS 11.0 oder besser Speicher : 2128 GB
RAM: 216 GB
System- CPU: M1 Pro/Max/Ultra iPhone: Modelle nach
anforderungen iPhone X

Empfohlene PC-Anforderungen:

Windows: Windows 10/11 (64-Bit)
RAM: 2 32 GB

CPU: Intel i9 12th Gen oder besser
GPU:NVIDIA RTX 4060 (8 GB) oder
besser

macOS: macOS 11.0 oder besser
RAM: > 24 GB

CPU: M3 Pro/Max/Ultra oder
besser

Systemversion: i0S 14.0
oder héher

RAM: >4 GB

Speicher: 264 GB

iPad: 10th Gen iPad oder
neuer

Hinweis: Wenn Sie sich Uber die CPU-Konfiguration unsicher sind, stellen Sie bitte
sicher, dass die CPU mindestens 8 Kerne, 16 Threads und eine Basisfrequenz von
mindestens 2,4 GHz hat. Stellen Sie sicher, dass der USB-Anschluss an Ihrem PC
USB 3.0 oder héher ist.

Nur in den Laserlinien-Scanmodi ist fur die Beschleunigung eine spezielle
Graofikkarte erforderlich. AMD- und Mac-GPUs unterstitzen derzeit keine
Beschleunigung.
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Scannerverbindungen
S PC Mobiltelefon
Modus Windows / macos Android / i0S
UsB v x
WLAN v v

| Einen PC zum Scannen verwenden
I. POP 4 per USB Kabel mit dem PC verbinden

Schritt 1: Befestigen Sie den Scanner am

Stativ.

Hinweis: Stellen Sie die Hohe des Stativs ein,
indem Sie jedes Bein gleichmafRig bis zur
ausziehen,

Verriegelungsposition
Instabilitat zu vermeiden.

Schritt 3: Offnen Sie die
Software Revo Scan 6.
Sobald unten rechts auf der
BenutzeroberflGche

angezeigt wird, dass der
Scanner verbunden st
kbnnen Sie mit dem
Scannen beginnen.
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Schritt 2: Verbinden Sie
den Scanner und den
Computer mit dem USB
Typ-C auf Typ-C Kabel.
Warten Sie, bis die
Kontrollleuchte dauerhaft
grin leuchtet. Dann ist
die Stromversorgung
erfolgreich hergestellt.
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Il. POP 4 mit einem PC Uiber WLAN verbinden

Schritt 1: Montieren Sie den
Scanner und den Akkugriff.

(@ED).

Schritt 3: Suchen Sie ein
WLAN-Netzwerk mit dem
Namen POP 4-REVO-

XXXXXXXX und verbinden

Sie sich uber die
WLAN-Einstellungen lhres
PCs (Kein Passwort
notwendig).

wechselt

{ 4@?@&?},

é@\:@ %o )X
AN =4

=

Schritt 2: Verbinden Sie den Scanner und
den  Akkugriff ~mit dem  Akkugriff
Stromkabel. Warten Sie, bis die
Kontrollleuchte dauerhaft grin leuchtet.
Dann ist die Stromversorgung erfolgreich
hergestellt.

Hinweis: Verbinden Sie den Scanner nicht direkt

mit einem PC fur die Stromversorgung, sonst
er in die standardmdRige
USB-Verbindung.

Wi-Fi : POP 4-REVO-XXXXXXXX

Schritt 4: Offnen Sie die
Software Revo Scan 6.
Sobald unten rechts auf der
Benutzeroberfl&che

angezeigt wird, dass der
Scanner verbunden ist,
kbnnen Sie mit dem
Scannen beginnen.
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| Ein Mobiltelefon zum Scannen verwenden

Das Mobiltelefon kann zum Scannen Giber Wi-Fi verbunden werden.
Gehen Sie dazu wie folgt vor:

(( @ %o \/‘

Schritt 1: Montieren Sie den el
Scanner und den Akkugriff. E

Akkugriff Stromkabel. Warten Sie, bis
die Kontrollleuchte dauerhaft grin

Schritt 2: Verbinden Sie den
A Scanner und den Akkugriff mit dem

leuchtet. Dann ist die
Stromversorgung erfolgreich
hergestellt.

Schritt 3: Suchen Sie ein
WLAN-Netzwerk mit dem
Namen POP 4-REVO-

XXXXXXXX und verbinden

[ ]

‘ POP 4-REVO-XXXXXXXX v/ 3

>
Sie sich Uber die
WLAN-Einstellungen Ihres
Smartphones (Kein

Passwort notwendig).

Schritt 4: Offnen Sie die
Software Revo Scan 6.
Sobald auf dem
Mobiltelefon die
Scan-Vorschau angezeigt
wird, kbnnen Sie mit dem
Scannen beginnen.

e Android & iOS
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| Einrichtung der Mini-Drehscheibe

Schritt 1: Verbinden Sie die

Mini-Drehscheibe Uber das Netzkabel

mit einem PC oder einem ﬁ
5V/1A-Netzteil eines Drittanbieters. ‘ < )
Wenn der Indikator dauerhaft gran (————— i
leuchtet, ist das Gerat mit Strom i
versorgt.

Schritt 2: Platzieren Sie ein Objekt auf
der Mini-Drehscheibe. Betdtigen Sie
den Schalter, um die Drehrichtung
der Drehscheibe zu d&ndern, und
drehen Sie den Regler, um die
Geschwindigkeit einzustellen.

| Vordem Scannen beachten

> Stellen Sie sicher, dass ausschliefllich das zu scannende Objekt im
Vorschaufenster der Tiefenkamera zu sehen ist. Gewdhrleisten Sie eine
gleichmdRige Ausleuchtung des Obijekts, falls ein Farbmodell benétigt
wird.

» Wenn Sie mit Markern scannen, bringen Sie diese in unregelmdfigem
Muster auf der Oberfléiche an und achten Sie darauf, dass mindestens
5 Marker in jeweils einem Bild erfasst werden kénnen. Um eine
optimale Genauigkeit zu erzielen, platzieren Sie die Marker auf ebenen
Fl&chen und vermeiden Sie gekrimmte Fl&chen.

» Lassen Sie das Gerét vor der Scanner-Kalibrierung oder der
Verwendung des Scanmodus Laserlinie zehn Minuten warmlaufen, um
die bestmdégliche Genauigkeit sicherzustellen.

» Vermeiden Sie beim Scannen im Freien regnerisches oder windiges
Wetter, um Wasserschdden oder eine verringerte Genauigkeit durch
nasse Oberfléchen zu verhindern.

» Wenn Sie den Laserlinie-Modus bei starkem Sonnenlicht far
AulBenscans verwenden, wird empfohlen, den
AuBen-Blaulicht-Objektivfilter optional zu erwerben, um das
Scanergebnis zu optimieren.

| Scanner-Kalibrierung

Kalibrieren Sie den Scanner Uber die Startseite von Revo Scan 6 mithilfe

des Kalibrierungsprogramms neu, um die Genauigkeit zu gewdhrleisten.
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Der Scanner wurde werkseitig professionell kalibriert. Uberpriifen Sie vor
dem Scannen die Genauigkeit mithilfe des Kalibrierungsprogramms
und kalibrieren Sie den Scanner bei Bedarf gemdaR den Anweisungen

neu.

Stellen Sie sicher, dass der Computer wéhrend der

Kalibrierung stets angeschlossen ist. Sie kénnen

den Scanner wie folgt kalibrieren:

@ Laden Sie sich die neueste Version von Revo
Scan 6 im Bereich Support - Herunterladen
global.revopoint3d.com/de-de herunter und
offnen Sie es.

@ Verbinden Sie den Scanner mit dem
mitgelieferten USB-Typ-C-auf-Typ-C-Kabel mit
einem USB-3.0-Anschluss Ihres PCs.

® Sobald die Software “Scanner verbunden”
anzeigt, klicken Sie auf [Kalibrierung] unten links
auf der Startseite von Revo Scan 6, um die
Kalibrierung zu starten.

@ Fuhren Sie die Genauigkeitsprufung und
Kalibrierung gemdR den Anweisungen auf dem
Bildschirm durch.

000000

2 olyof
o, 0 (0

| Software-Benutzeroberfldche

Nachdem der Scanner erfolgreich verbunden

.Neuer Scan”, um die Scanseite zu 6ffnen:

wurde, klicken Sie auf

@
[fe [ son] e ven  _wop |@

[oamm~) [[cosine ) (@norsmewoer] (@ vomar_ <) (oo ~) | & 22

=

Traget Point Distance loserTyppe  Accuracy y Object Type Color Remova)

Unit mm @

— 200

7 700 Near

— 240

7 Excelient

280

&
| F

@

° N

—- 320

- 360

CPU Temperature:33°C

¥ Bitte beachten Sie die Benutzeroberfléiche von Revo Scan 6.

36



[DE] POP 4 Schnelistartanleitung

@ Hauptansicht @ Mendleiste

® Scan-Einstellungen @ Entfernungs-Histogramm

® Tiefenkamera-Fenster ® Scan-Steuerungstasten
Wenn Sie mehr Uber weitere Scanmethoden und die Verwendung der
Software erfahren mébchten, lesen Sie bitte das

Online-Benutzerhandbuch auf der Hilfeseite der Software.

| Bildschirmspiegelung

Mit der offiziellen Software Revo Mirror kann die Anzeige von Revo Scan 6
auf dem Computer in Echtzeit auf das Mobiltelefon gespiegelt werden,
um eine komfortable Fernvorschau und Bedienung zu ermdéglichen.

Spiegeln mit Revo Mirror:

@ Besuchen Sie die offizielle Website von Revopoint und gehen Sie zum Menu
.Support/Herunterladen”, um Revo Mirror flr Desktop- und Mobilgeréte
herunterzuladen und zu installieren.

@ Befestigen Sie den Akkugriff am Scanner und verbinden Sie den Akkugriff und
den Scanner mit dem Akkugriff Stromkabel, um die Stromversorgung
herzustellen.

@ stellen Sie sicher, dass sowohl der Computer als auch das Telefon mit dem
Netzwerk ,POP 4-REVO-XXXXXXXX" verbunden sind. Offnen Sie Revo Scan 6,
warten Sie, bis der Scanner eine Verbindung hergestellt hat, und rufen Sie
die Scan-Seite auf. Klicken Sie dann auf die Schaltfléche ,Spiegeln”.

@ Tippen Sie in der mobilen Revo Mirror-App auf das erkannte Gerdt, das
gespiegelt werden soll.

® Befolgen Sie die Anweisungen auf dem PC, um den PIN-Code einzugeben
und die erste Kopplung abzuschlieRen. Klicken Sie anschliefsiend auf
,BildschirmUbertragungmodus starten”, um den Scanvorgang zu steuern.
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I Cosa trovi nella confezione

1 2 3 4
Scanner 3D POP 4 Cavo UsB da Tipo-C a Tipo-C Treppiede Scheda di calibrazione
Edizione
5 6 7 Premium,
20000 || 00000 E
23939 || 89398 @]
00000 || 00000
89990 || 90009 L ] e
93030 || 30808
il - @ — U
23939 || 89898
230809 || 89308 _—
230930 || 89398
338383 || 83838
. P Guida Rapida Impugnatura con batteria +
Marcatori Mini piatto rotante Certificato e scheda di garanzia cavo di alimentazione
Edizione Edizione
Premium, Premium,
N
REVOPOINT
) 3 Filtri Iuce blu per eslernl
Custodia per il trasporto (Magnetici)

Nota: per eseguire la scansione tramite connessione Wi- Fi, & necessario utilizzare
limpugnatura con batteria e il relativo cavo di alimentazione (non inclusi nella
versione standard).Nel negozio ufficiale Revopoint & possibile acquistare, secondo
necessitd, il Mobile Kit (4% generazione) e i filtri luce blu per esternill contenuto
della confezione & solo a scopo di riferimento; fare riferimento agli articoli
effettivamente ricevuti.

| Profilo del prodotto

LED di riempimento della
telecamera RGBx2

Telecamera RGB

LED della telecamera ——"" . - LED della telecamera
di profonditax 4 di profonditax 4
® © o © P
Telecamera di @ Telecamera di
profondita OO profondita
o0—© ©
Proiettore a luce strutturata Proiettore di luce strutturata
ainfrarossi VCSEL

Proiettore laser lineare x 3

Awvio/Pausa di scansione . .
Spia luminosa

Esposizione in Esposizione in
profondita - profondita +

§>7 o@@}

1

Controllo di .
sfiato scelta rapida sfiato
Porta USB Tipo-C
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Premere brevemente il tasto M per personalizzarne la funzione:
impostare I'esposizione della telecamera di profonditd / impostare la
luminosita del laser /[ cambiare il tipo di linea laser | attivare o disattivare
la modalitd a schermo intero.

Stati dell'indicatore

Rosso e lampeggiante Avvio
Verde sempre acceso Acceso
Blu e lampeggiante Funzionamento normale

| Avvertenze disicurezza

1. Specifiche laser del prodotto

E classificato come PRODOTTO LASER DI Class 1

DO NOT VIEW
CLASSE ] & DIRECTLY WITH

INSTRUMENTS

2. Informazioni sulla sicurezza laser

In condizioni normali d'uso, la radiazione laser di classe 1 & considerata

sicura per gli occhi e la pelle. Per garantire la sicurezza, si prega di

seguire le istruzioni di sicurezza riportate di seguito:

® [ vietato guardare direttamente il raggio laser o osservarlo mediante
strumenti ottici, quali telescopi o obiettivi fotografici, in qualsiasi
circostanza. Il raggio laser non deve essere diretto verso aree in cui
tali strumenti potrebbero essere utilizzati.

® Essere consapevoli dellambiente circostante ed evitare di dirigere il
laser verso gli occhi di altre persone durante l'uso.

® Durante 'uso, non osservare da vicino I'apertura di uscita del laser e
non collocare specchi, superfici in vetro o altri oggetti riflettenti nel
percorso del fascio.

3. Sicurezza per manutenzione e utilizzo

® Tenere lo scanner lontano dall'acqua e da altri liquidi ed evitare gl
urti .

® |Latemperatura di funzionamento di questo prodotto & compresa tra
0 °C e 40 °C (tra 32 °F e 104 °F). Utilizzare il prodotto solo entro questo
intervallo.
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® Non rimuovere, smontare o modificare alcuna parte del prodotto.
Qualsiasi modifica al prodotto pud renderlo non conforme agli
standard di sicurezza.

® Tenere questo prodotto fuori dalla portata dei bambini.

I Requisiti di sistema

Prima della prima scansione, installare il software ufficiale. | link per il
download e i requisiti sono riportati nella tabella seguente. Per i requisiti
di sistema, fare riferimento alle informazioni pid recenti sul sito ufficiale.

Software Revo Scan 6 (PC) Revo Scan 6 (Mobile)
. "Support - Download” su

Dcsal\:v‘:\f:c:d globaI.revopgil:wrt3d.com/en— Google PIOSZO?eAppIe App

Modalita di HD a campo completo /

scansione Linea Laser ?VCSEL I?(:1pido / HD a compo complet'o /

. VCSEL rapido / HD Ibrida

supportate HD Ibrida
Requisiti minimi per il PC
Windows:  Windows 10/
(64-bit)
RAM: 216 GB
CPU: Intel i7 13th Gen o AMD
Ryzen 7 5800 Configurazione del
GPU: NVIDIA GeForce RTX | dispositivo mobile:
3060 (8 GB) Android: Android 9.0 o
mocQS; macOS 1.0 o superiore
superiore RAM: 28 GB
RAM: 216 GB Memoria : 2128 GB

. ... .. | cPu:MIPro/Max/Ultra
Requisiti di . .
Sistema Requisiti PC consigliati iPhone: Modello successivo a

Windows: Windows 10/11 iPhone X
(84-bit) Versione: iOS 14.0 o superiore
RAM: 2 32 GB RAM: >4 GB
CPU: Intel i9 12th Gen o | Memoria: 264 GB
superiore
GPU: NVIDIA RTX 4060 (8 cB) | iPad:10th GeniPad o
o superiore superiore
macOS: macOS 1.0 o
superiore
RAM: 2 24 GB
CPU: M3 Pro/Max/Ultra o
superiore
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Nota: se non sei sicuro della configurazione della CPU, assicurati che la CPU abbia
> 8 core, 2 16 thread e una frequenza di base 2 2,4 GHz. Assicurati che la porta USB
del tuo PC sia USB 3.0 o superiore.

Solo nelle modalitd di scansione laser lineare & necessaria una scheda grafica
dedicata per laccelerazione. Le GPU AMD e MAC attualmente non supportano
laccelerazione.

Connessioni dello Scanner

Sistema PC Telefono
Modalita Windows / macOs Android / ioS
USB v x
Wi-Fi v v

| Utilizzare un PC per la scansione
I. Collegare POP 4 al PC tramite Cavo USB

FaseI: Installare lo scanner sul Treppiede.

Nota: per evitare instabilitd, regolare laltezza
del treppiede estendendo ciascuna gamba fino
alla posizione di blocco.

Fase 2: Utilizzare il Cavo

(@E-ED)) USB da Tipo-C a Tipo-C
ﬁ /e N\ per collegare lo scanner
‘_' al PC. Quando l'indicatore
! dello scanner diventa
verde fisso, lo scanner &

attivo.

Fase 3: Aprire il software
Revo Scan 6. Quando
nell‘angolo inferiore destro
dell'interfaccia viene
visualizzato che lo scanner

€ connesso, & possibile
iniziare la scansione.
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Il. Collegare POP 4 al PC tramite Wi-Fi

Fase 1: Assemblare lo scanner

e I'l'mpugnatura con batteria.

(@ED).

Fase 3: Cercare una rete
Wi-Fi denominata POP
4-REVO-XXXXXXXX

nelle impostazioni Wi-Fi
del PC e connettersi (non

e richiesta alcuna

0(( D D* (( i) o% D;
il !

Fase 2: Utilizzare il cavo di alimentazione
delllmpugnatura con batteria  per
collegare lo scanner all'lmpugnatura con
batteria. Attendere che la Spia luminosa
diventi verde fissa; cid indica che
I'alimentazione é attiva correttamente.
Nota: non collegare lo scanner direttamente
al PC per alimentarlo, altrimenti il software
passerd automaticamente nella modalita
USB.

.)))

Wi-Fi

Wi-Fi : POP 4-REVO-XXXXXXXX

password).

42

Fase 4: Aprire il software
Revo Scan 6. Quando
nell'angolo inferiore destro
dell'interfaccia viene

visualizzato che lo scanner &
connesso, € possibile iniziare
la scansione.
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| Usodiuno smartphone per la scansione

Il telefono puo collegarsi tramite Wi-Fi per eseguire la scansione. |

passaggi sono i seguenti:

Fase 1: Assemblare lo scanner
e 'lmpugnatura con batteria.

(@FEED)

Fase 3: Cercare una rete
Wi-Fi denominata POP
4-REVO-XXXXXXXX nelle
impostazioni Wi-Fi dello
smartphone e connettersi

(non & richiesta alcuna
password).

> Android &iOS

6/\ ERES 2@ QC GEES D‘
(| !
Fase 2: Utilizzare il cavo di

alimentazione dellimpugnatura con
batteria per collegare lo scanner
allimpugnatura con batteria.
Attendere che la Spia luminosa
diventi verde fissa; cid indica che

I'alimentazione e attiva
correttamente.
=
$ WA
.
@ POP 4-REVO-XXXXXXXX ”:?
impastadoni
N

Fase 4: Aprire il software
Revo Scan 6. Quando
linterfaccia del telefono
passa alla schermata di
anteprima della

scansione, & possibile
iniziare la scansione.
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| Installazione del Mini Piatto Rotante

Fase 1: Collega il Piatto a un PC o a un

alimentatore di terze parti da 5 V/1A s
tramite il cavo di alimentazione del ~
mini piatto rotante.  Quando | ’ \_/

5 Oppure

lindicatore diventa verde fisso, il .
piatto & alimentato. o
Fase 2: Posiziona un oggetto sul
piatto. Commuta linterruttore se
vuoi cambiare la direzione di
rotazione del mini piatto rotante e
/ ¥ - J ruota la manopola per impostare
la velocita.

| Avvertenze prima della scansione

» Assicurarsi che nella finestra di anteprima delle telecamere di
profonditd venga visualizzato solo loggetto da scansionare.
Assicurarsi che loggetto sia illuminato in modo uniforme se ¢
necessario ottenere un modello a colori.

» Quando si esegue la scansione con i marcatori, posizionarli in modo
irregolare sulla superficie, assicurandosi che almeno 5 marcatori
possano essere catturati in ogni fotogramma. Per una maggiore
precisione, posizionare i marcatori su superfici piane evitando quelle
curve.

» Prima della Calibrazione dello Scanner o dell'uso della modalitd di
scansione Linea Laser, lasciare riscaldare l'apparecchio per dieci
minuti per garantire la massima precisione.

» Quando si esegue la scansione all'aperto, evitare di farlo in caso di
pioggia o vento per prevenire danni causati dallacqua o una riduzione
della precisione dei dati dovuta a superfici bagnate e mosse.

» se si utilizza la modalitd Linea Laser per la scansione in esterni sotto
luce solare intensa, si consiglia di acquistare i Filtri luce blu per esterni
per ottimizzare il risultato della scansione.

| Calibrazione dello scanner

Ricalibrare lo scanner andando sulla la home page di Revo Scan 6 ed
utilizzando il programma di calibrazione per mantenere la precisione

ottimale. Lo scanner & stato calibrato professionalmente in fabbrica.

44



[IT] POP 4 Guida Rapida

Prima di eseguire la scansione, verificare la precisione tramite il
programma di calibrazione e, se necessario, ricalibrare come indicato.

Assicurarsi che il computer sia collegato durante

la calibrazione. E possibile calibrare lo scanner

come segue:

@ Scaricare l'ultima versione di Revo Scan 6

dalla sezione Support - Download del sito web

di Revopoint allindirizzo

global.revopoint3d.com/en-eur ed avviarla.

@ Utilizzare il Cavo USB da Tipo-C a Tipo-C per

collegare lo scanner a una porta USB 3.0 del PC.

® Quando il software mostra Scanner Connesso, R R

fare clic su [Calibrazione] in basso a sinistra -

nella home page di Revo Scan 6 per avviare la s

calibrazione. -

@ Completare il controllo della accuratezza e la

calibrazione seguendo le istruzioni visualizzate

sullo schermo.

| Panoramica dell’interfaccia del software

Dopo che lo scanner & stato collegato correttamente, fare clic su Nuovo
per accedere alla pagina di scansione:

@
[fe [ son] e von e |@
(ozomm_v] (Ccomtnes_+] [@ngnscowoc] (@ romar ] (oo v | & @ = ” T

Traget Point Distance Laser Type Accuracy Object Type Scanning Distance | Color Accessories,

Unit: mm ®

—— 200

7 rooNear

®

— 360

Rendering frames: 0

Frame Rate:58 FPS

Rendering Mode:CPU

CPU Temperature:33°C|

¥ Fare riferimento allinterfaccia di Revo Scan 6.

@ Vista Principale @ Barra dei Menu

® Impostazioni di scansione @ Istogramma della Distanza

® Finestra della Telecamera di ® Pulsanti di Controllo della
Profondita Scansione
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Per ulteriori informazioni sulle modalitd di scansione e sulluso del
software, consultare il manuale utente online nella pagina di aiuto del
software.

I Mirroring dello schermo

Con il software ufficiale Revo Mirror, & possibile trasmettere in tempo

reale allo smartphone la schermata di Revo Scan 6 sul computer, per

una pratica anteprima e un controllo da remoto.

Passaggi per il mirroring dello schermo di Revo Mirror:

@ Visita il sito web ufficiale di Revopoint e vai al menu "Support - Download" per
scaricare e installare Revo Mirror sia per desktop che per dispositivi mobili.

@ Fissare IImpugnatura con batteria allo scanner e utilizzare il cavo di
alimentazione dellimpugnatura con batteria per collegare 'impugnatura
allo scanner e alimentarlo.

® Assicurarsi che sia il computer sia il telefono siano connessi alla rete
denominata "POP 4-REVO-XXXXXXXX". Apri Revo Scan 6, attendi che lo
scanner si connetta e accedi alla pagina di scansione, quindi fai clic sul
pulsante di mirroring.

@ Toccare il dispositivo rilevato da duplicare nell'app mobile Revo Mirror.

® Seguire le istruzioni sul PC per inserire il codice PIN e completare
l'accoppiamento iniziale. Quindi, fare clic su "Entra in modalitd riproduzione”
per controllare il processo di scansione.
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| ¢Qué hay enlacaja?

2 3 4

(PN ra—

Cable USB Tipo C a Tipo C Tripode Pi

aca de calibracion

0000000000
0000000000
0000000000
0000000000
0000000000

Edicion
6 7 Premium

= g [ [lu

REVOPOINT

Maletin de transporte

—
. . . Guia de Inicio Rapido Empunadura con bateria +
Marcadores Mini plataforma giratoria Tarjeta de Certificado y Garantia cable de alimentacién
Edicion Edicion
Promium Premium
N

ole

Filtros de luz azul para exteriores
(Magnéticos)

Nota: Para escanear mediante conexidon Wi- Fi, se requieren la empuiadura con
bateria y el cable de alimentacién (no incluidos en la versién esténdar).Puede
adquirir segan sus necesidades el Kit Movil (4.a generacién) y los filtros de luz azul
para exteriores en la tienda oficial de Revopoint.El contenido del paquete es solo
de referencia; consulte los articulos realmente recibidos.

| Perfil del producto

LED de relleno de cdmara
de profundidadx 4

Cdamara de profundidad

Ventilacién

LED de relleno de cémara RGBx*2

Cdmara RGB
S - LED de relleno de camara
e o o de profundidadx 4
Og (Cam Cdamara de profundidad
o—0© © o—w©

Proyector de luz | Proyector de luz estructurada
estructurada | infrarroja VCSEL

Proyector I@ser de linea x 3

Iniciar/Pausar escaneo

L Luz indicadora
Exposicion de Exposicion de
profundidad - profundidad +

S @)2

Puerto USB Tipo-C

. Ventilacion
Control de accesos directos

Pulse brevemente la tecla M para personalizar su funcién: ajustar la
exposicion de la camara de profundidad / ajustar el brillo del laser [
cambiar el tipo de linea Iaser / cambiar a pantalla completa.
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Estados de las luces indicadoras

Rojo e intermitente Iniciando
Verde siempre encendido Alimentado
Azul intermitente Funcionamiento normal

2

Esta clasificado como PRODUCTO Class |
LASER DE CLASE 1. & SR,

Informacion de seguridad

Especificaciones del Iaser del producto

INSTRUMENTS

Informacién de seguridad laser

En condiciones normales de uso, la radiacién laser de clase 1 se
considera segura para los ojos y la piel. Para garantizar la seguridad,
siga las instrucciones de seguridad que se indican a continuacion:

En ninguna circunstancia mire directamente el haz Iaser ni lo observe
mediante instrumentos 6pticos (como telescopios u objetivos de
cdmara). No dirija el haz léser hacia zonas donde puedan utilizarse
este tipo de instrumentos.

Sea consciente de su entorno y evite dirigir el I&ser hacia los ojos de
otras personas durante el uso.

Durante el uso, no mire de cerca la abertura de salida del laser ni
coloque espejos, vidrio u otros objetos reflectantes en la trayectoria
del haz

Mantenimiento y seguridad de uso

Mantenga el escdner alejado del agua y otros liquidos, y evite
golpearlo.

El rango de temperatura ambiente de funcionamiento de este
producto es de 0 °C a 40 °C (32 °F a 104 °F). Utilice el producto
Unicamente dentro de este rango.

No retire, desmonte ni modifique ninguna parte del producto.
Cualquier modificacién del producto puede hacer que no cumpla
con las normas de seguridad.

Mantenga este producto fuera del alcance de los nifios.
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I Requisitos del sistema

Antes del primer escaneo, instale el software oficial. Los enlaces de
descarga y los requisitos se muestran en la siguiente tabla. Para conocer

los requisitos del sistema, consulte la informacién mds reciente en el sitio

web oficial.

Software

Revo Scan 6 (PC)

Revo Scan 6 (Mévil)

Ubicacién de

"Support - Download” en

Google Play o la App Store

descarga global.revopoint3d.com/en-eur
Modos de HD de campo completo [ Linea

B g HD de campo completo /
escaneo Laser / VCSEL répido / HD

compatibles

Hibrido

VCSEL rapido / HD Hibrido

Requisitos minimos del PC:
Windows: Windows
(64-bit)

RAM: 216 GB

CPU: Intel i7 13.% generacién o
AMD Ryzen 7 5800

GPU: NVIDIA GeForce RTX 3060
(8 GB)

mMacOS: macOs 11.0 o superior
RAM: 216 GB

CPU: M1 Pro/Max/Ultra

10/1

Configuracion para
dispositivos méviles:
Android: Android 9.0 o
superior

RAM: 28 GB
Almacenamiento: 2128 GB

Requisitos Requisitos de PC iPhone: Modelos

del sistema recomendados: posteriores al iPhone X
Windows: Windows 10/11 Versién del sistema: iOS
(64-bit) 14.0 o superior
RAM: 2 32 GB RAM: >4 GB
CPU: Intel i9 12.9 generacién o | Almacenamiento: 264 GB
superior
GPU: NVIDIA RTX 4060 (8 GB) o | iPad:iPad de10.°
superior generacién o posterior

macOS: macOs 11.0 o superior
RAM: 2 24 GB

CPU: M3 Pro/Max/Ultra o
superior
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Nota: Si no estd seguro de la configuracién de la CPU, aseglrese de que la CPU
tenga nucleos 2 8, subprocesos 2 16 y una frecuencia base 2 2,4 GHz. AsegUrese de
que el puerto USB de su PC sea USB 3.0 o superior.

Solo en los modos de escaneo de linea laser se requiere una tarjeta grafica
dedicada para la aceleracion. Las GPU AMD y Mac no admiten actualmente la
aceleracion.

Conexiones del escaner

. PC Teléfono
Sistema
Modo Windows [ macOs Android [ i0S
USB v x
Wi-Fi v v

| Usando un PC para escanear

I. Conexion de POP 4 a un PC mediante un cable USB

Paso 1: Monte el escdner en el tripode.

Nota: Ajuste la altura del tripode
extendiendo cada pata uniformemente
hasta la posicién de bloqueo para evitar la
inestabilidad.

Paso 2: Use el Cable USB
Tipo-C a Tipo-C para
conectar el escéner a un PC.
Cuando el indicador del
escner se encienda en
verde fijo, significa que estd
encendido.

Paso 3: Abra el software ]
Revo Scan 6. Cuando en la C
esquina inferior derecha

de la interfaz se muestre

que el escdner estd
conectado, podré
comenzar d escanear.
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Il. Conexién de POP 4 a un PC mediante Wi-Fi

Paso 1: Monte el escdnery
la empuiadura con bateria.

(C %)

Paso 3: Busque una red
Wi-Fi llamada POP
4-REVO-XXXXXXXX en Ila
configuracion Wi-Fi de su
PC y conéctese (no se
requiere contrasena).

Paso 2: Use el cable de alimentacién de la
empunadura con bateria para conectar
el escdner y la empufadura con bateria.
Espere hasta que la luz indicadora se
vuelva verde fija; esto indica que la
alimentacion se ha realizado
correctamente.

Nota: No conecte el escdner directamente a

un PC para alimentarlo, ya que se conectard
automaticamente al modo USB.

Wi-Fi : POP 4-REVO-XXXXXXXX

Paso 4: Abra el software
} Revo Scan 6. Cuando en la
esquina inferior derecha de
la interfaz se muestre que el
escdner estd conectado,
podrd comenzar a escanear.
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| Usarun teléfono para escanear

El teléfono mévil puede conectarse por Wi-Fi para realizar el escaneo.
Los pasos son los siguientes:

Paso 1: Monte el escdner y la [Le!]
empunadura con bateria. H

{( @\L/@J Oﬁo>> Paso 2: Use el cable de alimentacion de

1N la empufadura con bateria para
conectar el escdner y la empuniadura
con bateria. Espere hasta que la luz
indicadora se vuelva verde fija; esto

indica que la alimentacidon se ha
realizado correctamente.

M=
Paso 3: Busque una red Wi-Fi .
llamada POP 4-REVO-XXXXXXXX
en la configuracion de Wi-Fi de su
teléfono inteligente y conéctese

(no se requiere contrasefa).

POP 4-REVO-XXXXXXXX v/ 2

Paso 4: Abra el software
Revo Scan 6. Cuando la
interfaz del teléfono cambie
a la pantalla de vista previa
del escaneo, podrd
comenzar a escanear.
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Configuracion de Mini plataforma giratoria

Paso 1: Conecte el Mini plataforma
giratoria a un PC o a un adaptador

( | [ )

=
de corriente externo de 5 V/1 A < E
-/

mediante el cable de alimentacion.

\ >

— \ o

Cuando el indicador se enciendaen NOLN
verde fijo, estard encendido.

>

SUA

Paso 2: Coloque un objeto sobre el
@ plato giratorio. Mueva el interruptor
- /\ Dy para cambiar la direccién de
rotacidbn del Mini  plataforma

giratoria y gire el dial para ajustar la

cow
NG =
A |

velocidad.

Leer antes de escanear

AsegUrese de que solo el objeto a escanear se muestre en la ventana
de vista previa de las cdmaras de profundidad. Aseglrese de que el
objeto esté iluminado uniformemente si necesita un modelo de color.
Al escanear con marcadores, coléquelos de forma irregular sobre la
superficie, asegurdndose de capturar al menos 5 en cada fotograma.
Para mayor precisién, coloque los marcadores sobre superficies
planas y evite las curvas.

Antes de la calibracién de Escdner o de utilizar el modo de escaneo
Linea Ld&ser, deje calentar el equipo durante diez minutos para
asegurar la méxima precision.

Al escanear en exteriores: evite escanear en climas lluviosos o
ventosos para evitar dafos por agua o una menor precisién de los
datos debido a superficies mojadas.

Si utiliza el modo Linea Laser para escanear en exteriores bajo luz solar
intensa, se recomienda adquirir Filtros de luz azul para exteriores para
optimizar el efecto de escaneo.

Calibracion del escaner

Recalibre el escdner desde la pdgina principal de Revo Scan 6 con el
programa de calibracién para mantener la precision. El escdner fue
calibrado profesionalmente en fdbrica. Antes de escanear, verifique la
precision con el programa de calibraciéon y recalibre segin las
instrucciones si es necesario.
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Asegurese de que la computadora esté
conectada durante la calibracién. Puede calibrar
el escdner de la siguiente manera:

@ Descargue la Ultima versiéon de Revo Scan 6
desde la seccion Support - Download en el
sitio web de Revopoint en
global.revopoint3d.com/en-eur y dbrala.

@ Use el Cable USB Tipo C a Tipo C para conectar
el escdner a un puerto USB 3.0 del ordenador.

® Cuando el software muestre Escdner
conectado, haga clic en [Calibracion del
escaner] en la parte inferior izquierda de la
pdgina de inicio de Revo Scan 6 para iniciar la
calibracién.

@ Complete la verificacion de precision y la
calibracién siguiendo las instrucciones en
pantalla.

| Interfaz del software descripcion general

Una vez que el escdner se haya conectado correctamente, haga clic en
“Nuevo scan” para entrar en la pagina de escaneo:

[

scan

Edit

View

oo |@
]

[ 0.30mm

v] [ Crosstines v] [@nghA:tumcyv] [@ Normal

) Coom ]

Traget Point Distance

Laser Type

Accuracy

Object Type

R
Color

G

(v

?

scanner Information

Unit: mm
200

7 o0 near
240

7 excellent
280

7 so0a

320

360

| Toorar

®

Rendering Frames: 0

Frame Rate:58 FPS
Rendering Mode:CPU

CPU Temperature:33°C|

[ U ————

¥ Consulte la interfaz de Revo Scan 6.

@ Vista principal
® Configuracion de escaneo
® Ventana de la cdmara de

profundidad
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® Barra de menus

@ Histograma de distancia
® Botones de control de
escaneo
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Si desea obtener mds informacidn sobre otros métodos de escaneo y
sobre el uso del software, consulte el manual del usuario en linea en la
pdgina de ayuda del software.

L] [
| Duplicacion de pantalla
Mediante el software oficial Revo Mirror, la pantalla de Revo Scan 6 en el
ordenador puede proyectarse en tiempo real al teléfono movil, lo que
permite una vista previa remota y un control més coémodos.

Pasos para duplicar la pantalla de Revo Mirror:

@ visite el sitio web oficial de Revopoint y vaya al mena "Support - Download"
para descargar e instalar Revo Mirror tanto para ordenador como para moévil.

@ Fije la empunadura con bateria al escdner e instdlela correctamente. Use el
cable de alimentacién de la empufiadura con bateria para conectar la
empunadura con bateria y el escéner y suministrar alimentacion.

® Asegurese de que tanto el ordenador como el teléfono estén conectados a la
red "POP 4-REVO-XXXXXXXX". Abra Revo Scan 6, espere a que el escdner se
conecte y acceda a la pagina de escaneo; luego, haga clic en el botén de
duplicacion.

@ Toque el dispositivo detectado que desea duplicar en la aplicacién movil Revo
Mirror.

® siga las instrucciones que aparecen en el PC para introducir el cédigo PIN y
completar el emparejamiento inicial. Luego, haga clic en "Entrar en modo
espejado de pantalla” para controlar el proceso de escaneo.
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