MetroX 3D Tarayici

Hizh Baglangi¢ Kilavuzu

'O‘ REVOPOINT



Revopoint 3D tarayiclyi segtiginiz igin tesekkar ederiz! Lutfen ilk taramanizdan énce
bu Hizli Baglangi¢ Kilavuzunu dikkatlice okuyun.

MetroX 3D Tarayiciniz igin Revopointin www.revopoint3d.com web sitesinin Destek
-> indirme bélimunden PC'niz igin Revo Metro yazilimini indirin.

En guncel Hizll Baslangig Kilavuzunu almak igin indirme sayfasinin altina gidin.
Ayrica 6gretici videolar igin YouTube hesabimiz Revopoint 3D'yi takip edebilirsiniz. Bu
igerik degisiklik gosterebilir.Latfen en son glncellenen sirima takip ediniz.

A Latfen tarayicinizi sudan ve diger sivilardan uzak tutun ve tarayicinin fiziksel hasar almasindan
kaginin.
Bu Urdinin galigma ortami sicaklik araligi 0 °C ila 40 C 'dir (32 °F ila 104 °F ). Latfen Grnd yalnizea bu
aralikta kullanmaya 6zen goésterin
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| Kutuda Neler Var
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Hizll Baslangig Kilavuzu
Sertifika & Garanti Karti

*Sadece referans igindir.
Not: Guc Adaptéra tlkeye veya bolgeye gore degdsiklik gosterebilir.
Bazi aksesuarlar Ust dolgunun arkasindadir.
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I Orin Profili

RGB Kamerasi

Derinlik Kamerasi
Mavi Dolgu Isig x 6

Gok Hatli Lazer Projektor x 3

Yapilandiriimig Isik Projektéra

Derinlik Kamerasi
Mavi Dolgu Isig x 6

Derinlik Pozlamasi - —H

Gosterge Isig

Gosterge Isik Durumlari

Baslat/Duraklat Tarama
Derinlik Pozlamasi +

Kisayol KontrolG

Pusula ipi Deligi

USB Tip-C Baglanti Noktasi

Yesil bir kez yanip sénuyor Gug agik
Kirmizi ve yanip sénen Gug agilyor
Yesil her zaman agik Gug verildi

Yesil ve yanip sénen

Normal sekilde ¢alisiyor

DUgme Fonksiyonlari

\L’J

Taramay Baglat/Duraklat

Derinlik kamera pozlamasini artirin

Derinlik kamera pozlamasini azaltin

|

Yakinlagtir / Uzaklagtir Merkezi Onizleme Penceresi veya Ozel

Ayarlar
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| Sistem Gereksinimleri

ik taramanizdan énce lutfen Revopointin www.revopoint3d.com adresindeki web sitesinden
Revo Metro yazilimini indirin. Sistem gereksinimleri asagidaki gibidir:

Minimum PC Gereksinimleri

Windows MacoS

Sistem SUrima: Windows 10/11 (64-bit) Sistermn Saram: 05110 o

RAM: 2 32 GB istem SUrima: macos 11.0 veya tzeri
RAM: 216 GB

CPU: Intel i7 13. Nesil veya AMD Ryzen 7 5800

GPU : NVIDIA GeForce RTX 3060 (8 GB) Islemeci CPU: M1 Pro/Max/Ultra

Onerilen PC Gereksinimleri

Windows macos

Sistem Surimu: Windows 10/11 (64-bit) Sistem SUrGmi: macos 11.0 veya Uzeri
RAM: > 64 GB RAM: 2 24 GB

CPU: Intel i9 12. Nesil veya daha iyisi CPU: M2 Pro/Max/Ultra, M3 Pro/Max/
GPU: NVIDIA RTX 4060 (8 GB) veya daha iyisi Ultra

Not: CPU yapilandirmasindan emin degilseniz, gekirdek sayisinin 2 8, Thread sayisinin 2 16 ve temel frekansin
2 2.4GHz oldugundan emin olun. Ayrica, USB portunun USB 3.0 veya Uzeri oldugundan emin olun. Yalnizca
Lazer Gizgi Tarama modlarinda, hizlandirma igin 6zel bir grafik karti gerekir. AMD ve MAC GPU'lar su anda
hizlandirmayi desteklememektedir.

I MetroX'i bir PC'ye baglama
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Gug Adaptéra

1. Tarayiciyl galigtirmak igin 1ila 3 adimlari izleyin.
2. Bir PC'ye baglanmak igin 4 adimi izleyin ve PC'nizdeki bir USB 3.0 Tip-A portuna takin. PC'nizde

yoksa, USB Tip-C'dan Tip-A adaptéranu kullanin.
Not: Baglanti basarisiz olursa veya kare hizi 10 fps'nin altina diserse, gug agikken PC'den baglantiyi kesin. Ardindan,
cihaz yeniden baslatmak igin 4. adimi tekrarlayin.

&«
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| Tarama Modlar Giris

® Gapraz Gizgiler: Parlak metalleri ve siyah nesneleri yakalamak igin tasarlanmustir. Paralel
Gizgiler modundan daha verimlidir. ( izleme igin igaretleyiciler gerektirir.)

@ Paralel Gizgiler: Daha dustk hizda ince ve karmagik ayrintilar yakalamak igin tasarlanmistir.
(izleme igin isaretleyiciler gerektirir.)

® Tam Alan: Kisa strede 6zellik agisindan zengin nesneleri verimli bir sekilde yakalamak igin
tasarlanmigtir.

@ otomatik Déner Tabla: Doner tabla, tarayici ve Revo Metro birlikte galigarak tek cekim
modunda bir nesneyi otomatik olarak tarar, streci hizlandirir ve gerekirse ayrintil, renk
acisindan dogru bir 3B model olusturur.

I Tarama ipuglan

@ Lutfen tarayiciy 20 C civarindaki oda sicakliginda galistirin. MetroX'i agtiktan sonra, daha
iyi tarama sonuglari igin 10 dakika isinmasini bekleyin.

@ Kapali alanda tarama yapin ve Derinlik Kameralarinin énizleme penceresinde yalnizca
taranan nesnenin gésterildiginden emin olun.

® igaret Taramay! segerken, isaretgileri nesneye
duzensiz bir sekilde yapistirin, tarama sirasinda
tek bir karede en az 5 isaretginin
algilanabildiginden emin olun. Revo Metro' in
tarama ayarlarinda, Tam Alan, Capraz Cizgiler,
Paralel Gizgiler veya Otomatik Déner Tabla'yi
secin. En_iyi dogruluk icin, isaretleyicileri
egimli yazeyler yerine diiz yiizeylere takin.
Aynca, litfen isaretleyicilerle yumusak
pedler veya bezler kullanmaktan kacinin.

@ Ozellik Taramay segerken Tarama Ayarlari - Tarama Modu'nda Tam Alan veya Otomatik
Doéner Tabla'y segebilirsiniz.

® Bu Urtin 2M Sinifi lazer projektdre sahiptir. Lazere yakindan dogrudan bakmaktan kaginin
ve 1ginl géruntllemek igin teleskop veya kamera gibi bayutegli araglar kullanmayin,
¢UnkU bu retinaniza zarar verebilir. Aynalar ve cam gibi yansitici yizeyleri lazer isininin
yolundan uzak tutun.
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Nesnelerin Tarama Oncesinde Tarama Spreyi ile iglenmesi Gerektiginde

Tarama Mod
Gapraz Gizgiler/ Tam Alan /

e Paralel Gizgiler Otomatik Doner Tabla
Nesne Tiirl Tip
Mat Siyah Nesneler HAYIR HAYIR
Parlak Siyah Nesneler HAYIR Evet
Mat Metal Nesneler HAYIR HAYIR
Parlak Metal Nesneler HAYIR Evet
Seffaf Nesneler Evet Evet
Aynasal Nesneler Evet Evet
Diger Parlak Nesneler HAYIR Evet
Not: Tarama spreyi Revopointin online magazalarindan satin alinabilir.

| ilk Taramaniz

Elde Taginabilir Tarama Senaryosu: Gapraz Gizgiler / Paralel Gizgiler / Tam Alan

il

Tarayici baglandiktan sonra, Marker Scan sayfasina girmek igin Revo Metro Ana Sayfasindaki
Yeni Proje dugmesine tklayin (veya Feature Scan'e gegmek igin sol Ust kégedeki simgeye
tiklayin), Daha sonra parametreleri ayarlayin ve asagidaki adimlari kullanarak taramanizi
baslatin:
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38.8 fps
‘ x b

Preset poiat Distance

Scanning Distance (mm)

% Lutfen Revo Metro gergek arayuze bakin.

@ Tarama Ayarlari'nda, Gapraz Gizgiler, Paralel Gizgiler veya Tam Alan modunu segin. Lazer
Gizgi tarama modlarinda (Gapraz Gizgiler ve Paralel Gizgiler modlar), litfen taramadan
oénce tarama noktasi mesafesini ayarlayin.

@ Intiyaglariniza gére Nesne Turind segin.

® Tarama mesafesi gosterge cubugu Milkemmel veya iyi ifadesini gésterene kadar tarayiciyi
nesneye yaklastirin veya uzaklastirin.

@ Derinlik Kameralarinin pozlamasini otomatik olarak ayarlamak igin dugmesine
tiklayin veya Otomatik pozlamayr ( (Auto] ) kapatin ve Derinlik Kamerasi onizleme
penceresinde nesne Gzerinde mumkun oldugunca az mavi ve kirmizi alan kalana ve tim
nesne gri gérinene kadar kaydiriclyi strtkleyerek ayarlayin.

® Taramanizi baglatmak igin dugmeye tiklayin. Tarama sirasinda tarayiclyl nesneye
dogrultun, tarayiclyl nesnenin etrafinda yavasga ve istikrarli bir sekilde hareket ettirin ve
tarayici ile nesne arasindaki mesafeyi 2560 - 350 mm'de tutun. Revo Metro 3B tarama
araylzinde, mukemmel bir mesafe saglamak igin mesafe gdsterge gubuguna bakin.
Taramaniz sirasinda istediginiz zaman durup modelinizi kontrol etmek igin | I
dugmesine tiklayabilirsiniz. Model tammamlanmamigsa taramaniza devam etmek igin
dugmesine tiklayin. Model tamamlandiginda taramayi bitirmek igin [ v | dugmesine
tiklayin.

Not: Lazer gizgi modlariyla tarama yaparken, modelin rengi kademeli olarak degisecektir. Mavi renk daha
yuksek kaliteyi gosterir, bu nedenle ayni alanlan farkli agllardan taramak ve model gogunlukla mavi
oldugunda taramayi bitirmek en iyisidir.

® Modeli otomatik olarak islemek igin Tek Tikla Duzenle'ye tiklayin veya daha ayrintili bir
modele ihtiyaciniz varsa Fuzyon ve Orgu ayarlarini ve diger araglar kullanarak modeli
manuel olarak duzenleyin. Nokta bulutu fuzyonu igin manuel isleme yaparken, sistemin
onerilen nokta mesafesinin kullaniimasi énerilir. Gok kuguk bir nokta mesafesi ayarlamak
uzun bir hesaplama suresine yol agacaktir. Ayrintilar igin lutfen Revo Metro' in Ogrenme
sayfasindaki Kullanici Kilavuzuna bakin.

@ son iglemden sonra modeli PLY, OBJ veya STL gibi formatlarda diga aktarin.
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Masalistii Tarama Senaryosu: Otomatik Déner Tabla

-

® Tarayici yuvasini tripoda takin, tarayiclyl Gzerine koyun, tripodu uygun bir yukseklige
ayarlayin ve sabit bir yuzeye yerlestirin. Nesneyi déner tablaya sabitlemeniz ve tarayiciy
hareket ettirmemeniz siddetle onerilir. Baslangic seviyesindekiler varsayilan ayarlari
kullanabilirler.

@ Tarayiclyl bagladiktan sonra Yeni Proje'ye tiklayin Marker Scan sayfasina girmek igin Ana
sayfadaki butonuna tklayin (veya Feature Scan'e gegmek igin sol Ust kégedeki ikona
tiklayin).

® Doner tablayl Galistirmak igin gug kablosunu kullanin.

FEE -

Click "Start" to scan

*Revo Metro arayuzine bakin.

@ Tarayici Ayarlar’'nda Otomatik Déner Tabla modunu segin. Déner tablayr baglamak ve
doénls yonanu, araligini ve toplam dénusleri ayarlamak igin Ayarlar dagmesine tiklayin. Yeni
baslayanlar varsayilan ayarlari kullanabilir.

® ihtiyaglariniza gére Nesne Turinl segin. Yalnizca Otomatik Déner Tabla modu renkli
taramayi destekler. Gerekirse, Renkli Taramayi agip kapatin ve tarama sirasinda nesnenin
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esit sekilde aydinlatildigindan emin olun.

® Tarama mesafesi gosterge cubugu Mitkemmel veya iyi ifadesini gdsterene kadar tarayiciy
nesneye yaklastirin veya uzaklagtirin.

@ Derinlik Kameralarinin pozlamasini otomatik olarak ayarlamak igin dugmeye tiklayin
veya Otomatik pozlamayi =1 kapatin ve Derinlik Kamerasi énizleme penceresinde
nesnede mumkun oldugunca az mavi ve kirmizi alan kalana kadar kaydiriclyr strtkleyerek
ayarlayin.

Ayrica renkli tarama yaparken RGB Kameranin pozlamasini da ayarlamaniz gerekir.
Pozlamayi otomatik olarak ayarlamak igin dugmeye tiklayin veya Otomatik
maruziyet (=2 6gesine tiklayin ve nesnenin rengi RGB 6nizleme penceresinde net ve
keskin olana kadar kaydiriciyi sirtkleyerek ayarlayin.

® Dugmeye tiklayin, yazihm déner tablayr otomatik olarak bitirecek gekilde kontrol
edecektir. Ayarlariniza gére tek gekim moduyla tarayin. Model tamamlanmamigsa, tarama
yolunu sifirladiktan sonra taramaniza devam etmek igin | > | dugmeye tiklayin. Model
tamamlandiginda taramayi bitirmek igin [ v | dagmeye tiklayin.

@ Modeli otomatik olarak islemek igin Tek Tikla Duzenle'ye tiklayin veya daha ayrintili bir
modele ihtiyaciniz varsa Fazyon, Orgu, Doku (sadece renkli modeller igin) ayarlarini ve diger
araglar kullanarak modeli manuel olarak dazenleyin. Nokta bulutu fuzyonu igin manuel
olarak igleme yaparken, sistemin énerdigi nokta mesafesini kullanmaniz énerilir. Cok kiguk
bir nokta mesafesi ayarlamak uzun bir hesaplama suresine yol agacaktir. Ayrintilar igin
lutfen Revo Metro' in Ogrenme sayfasindaki Kullanici Kilavuzuna bakin.

@ Son islemden sonra modeli PLY, OBJ veya STL gibi formatlarda diga aktarin.

| TarayiciKalibrasyonu

Revo Metro' in Ana Sayfasindaki Tarayici Kalibrasyon programini kullanarak tarayiciyr yeniden

kalibre edebilirler. Dogrulugunu saglamak igin sayfayr kontrol edin. Tarayici fabrikada

profesyonel olarak kalibre edilmistir. Taramadan énce, litfen kalibrasyon programina

girdikten sonra tarayicinin dogrulugunu kontrol edin ve gerekirse tarayiclyl ekrandaki

talimatlara gére kalibre edin. Lutfen kalibrasyon sirasinda bilgisayarin bir gag kaynagina bagh

oldugundan emin olun. Tarayiclyr agagidaki sekilde kalibre edebilirsiniz:

@ Revopoint web sitesinin Destek - indirme bdlumunden Revo Metro en son surimunu indirin.
www.revopoint3d.com adresine gidin ve agin.

@ Tarayiclyr galistirin ve tarayicinizia birlikte gelen USB Tip-A'dan Tip-C'ye Kablosunu ve gug
adaptérini kullanarak bir PC'deki USB 3.0 baglanti noktasina baglayin.

® Yazilm araytza Tarayici Bagl'yr gosterdiginde, kalibrasyon strecine girmek igin Revo Metro
Ana sayfasinin sol alt késesindeki [Tarayici Kalibrasyonu]'na tiklayin.

@ Ekrandaki talimatlara gére dogruluk kontroltinl ve kalibrasyonu sirayla tamamlayin.


http://www.revopoint3d.com
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MetroX, IEC 60825-1:2014 standardina uygundur.

It is classified as a CLASS 2M LASER PRODUCT (450 nm, maximum output power < Imw)

7 CAUTION

& LASER
2M

LASER RADIATION

MAXIMUM OUTPUT OF LASER LIGHT <ImW
WAVELENGTH: 450 nm IEC 60825-1: 2014




Bizi takip edin:

® ©
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Bizimle iletisime gegmek igin QR kodunu

telefonunuzla tarayin.

©2026 REVOPOINT 3D ALL RIGHTS RESERVED
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