Scanner 3D MetroX

Guia de inicio rapido
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Obrigado por escolher um scanner Revopoint 3D! Por favor leia atentamente este
Guia de inicio rapido antes da sua primeira digitalizagdo.

Comece por descarregar o software Revo Metro para o seu PC apartir da secgdo
Suporte - Download no site da Revopoint em www.revopoint3d.com para o seu
scanner MetroX 3D.

Va para a parte inferior da pagina de download para obter o Guia de inicio rapido
mais recente. Pode também seguir a nossa conta no YouTube, Revopoint 3D, para
tutoriais video. Este contelGdo esté sujeito a alteragdes. Consulte a versGo mais recente.

A Mantenha o scanner afastado de dgua e outros liquidos e evite bater no scanner.

A gama de temperatura ambiente de funcionamento deste produto é de 0°C a 40°C (32°F a 104°F).
Utilize o produto apenas dentro deste intervalo.
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& Certificado e cartdo de garantia

*Apenas para referéncia.

Nota: O adaptador de alimentagéo pode variar consoante o pais ou a regido.

Alguns acessorios estdo atrds do estofamento superior.
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| Perfil do produto

Iniciar/pausar verificagéo

Exposigdo de profundidade - Exposigao de profundidade +

Camara de profundidade

Luz de preenchimento azul x 6 Luz indicadora

Controlo de atalho
Camara RGB

Projetor Laser Multilinha x 3

Projetor de Luz Estruturado

Camara de profundidade
Luz de preenchimento azul x 6

Buraco de cordéo

Porta USB tipo C

Estados das luzes indicadoras

Luz verde uma vez Ligar

Vermelho intermitente Ligando

Verde sempre ligado Ligado

Verde intermitente Funcionamento normal

Funcgdes dos botdes

Iniciar/pausar digitalizagéo

Aumentar exposi¢do da cdmara de profundidade

Diminuir exposi¢do da cdmara de profundidade

M Aumentar/diminuir zoom Janela de visualizagéo central ou
definigées personalizadas
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I Requisitos do sistema

Antes da sua primeira digitalizagdo, descarregue o software Revo Metro no site da Revopoint
em www.revopoint3d.com. Os requisitos do sistema séo os seguintes:

Requisitos minimos de PC

Windows macos

Versdo do sistema: Windows 10/11 (64 bits) Vers@o do sistema: macOS 1.0 ou
RAM: 2 32GB superior

CPU: Intel i7 13® geragdo ou AMD Ryzen 7 5800 RAM: 2 16GB

GPU: NVIDIA GeForce RTX 3060 (8 GB) CPU: M1 Pro/Max/Ultra

Requisitos recomendados para PC

Windows macos

Versdo do sistema: Windows 10/11 (64 bits) Vers@o do sistema: macOS 1.0 ou

RAM: 2 64GB superior

CPU: Intel i9 129 geragdo ou superior RAM: 2 24GB

GPU: NVIDIA RTX 4060 (8 GB) ou superior CPU: M2 Pro/Max/Ultra, M3 Pro/Max/
Ultra

Nota: Se ndo tiver a certeza sobre a configuragdo do CPU, certifique-se de que o CPU tem 2 8 nlcleos, 2 16
threads e uma frequéncia base 2 2,4 GHz. Certifique-se de que a porta USB do seu PC & USB 3.0 ou superior.
Apenas nos modos de digitalizagdo de linha a laser, € necessdaria uma placa gréfica dedicada para
aceleragdo. As GPUs AMD e MAC ndo suportam atualmente a aceleragdo.

| Ligar o MetroXaumPC

— N
UsB Tipo A Cabo USB Tipo A para Tipo C -
\ = -
USB Tipo
< S¢ P
@ Adaptador de alimentagéo
.

1. Para ligar o scanner, siga os passos 1a 3.
2. Para ligar a um PC, siga o passo 4 e ligue-o a uma porta USB 3.0 Tipo A do seu PC. Se o seu

PC ndo tiver um, utilize o adaptador USB Tipo C para Tipo A.
Nota: Se a ligagdo falhar ou a taxa de fotogramas cair abaixo dos 10 fps, desligue do PC enquanto mantém a
alimentacdo ligada. Em seguida, repita o passo 4 para reiniciar o dispositivo.
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I Introducgdo aos modos de digitalizagéo

@ Linhas Cruzadas: Concebido para captar metais brilhantes e objetos pretos. £ mais
eficiente que o modo Linhas Paralelas. (Requer marcadores para rastreio.)

@ Linhas Paralelas: Concebido para captar detalhes finos e complexos a uma velocidade
mais baixa. (Requer marcadores para rastreio.)

® Campo Completo: Concebido para captar eficientemente objetos com muitas
caracteristicas num curto espago de tempo.

@ Base Giratéria Automdtica: A mesa giratéria, o scanner e o Revo Metro trabalham em
conjunto para digitalizar automaticamente um objeto no modo de captura Unica,
agilizando o processo e gerando um modelo 3D detalhado e com cores precisas, se
necessdario.

| Dicas de digitalizagéo

® Opere o scanner & temperatura ambiente, a cerca de 20 C. Apds ligar o MetroX,
aguarde 10 minutos para que aquega e obtenha melhores resultados de digitalizagdo.

@ Faga a digitalizagdo em ambientes interiores e certifique-se de que apenas o objeto
que estd a ser digitalizado € mostrado na janela de visualizagdo das cédmaras de
profundidade.

® Ao escolher Digitalizagdo de marcadores, cole
marcadores  irregularmente  no  objeto,
certificando-se de que pelo menos 5
marcadores s@o detetados num  dnico
fotograma durante a digitalizagdo. Nas
definicdes de digitalizagéio do Revo Metro,
escolha Campo Completo, Linhas Cruzadas,
Linhas  Paralelas ou Base  Giratéria
Automdtica. Para uma melhor preciséo, fixe
os marcadores em superficies planas em
vez de curvas. Igualmente, evite usar

almofadas macias ou panos com
marcadores.

@ Ao selecionar a Digitalizagdo de caracteristicas, pode selecionar Campo Completo ou
Mesa Giratéria Automética em Configuragées de digitalizagio - Modos de
digitalizagéo.

® Este produto possui um projetor laser de Classe 2M. Evite olhar diretamente para o laser
de perto e ndo utilize ferramentas de ampliagéo, como telescopios ou cdmaras, para
visualizar o feixe, pois pode danificar a sua retina. Mantenha as superficies refletoras,
como espelhos e vidros, afastadas do percurso do feixe laser.
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Quando os objetos precisam de ser tratados com spray de digitalizagéio antes da

digitalizagdo
) Digitalizando )

Tipo Modo Linhas Cruzadas/ Campo Completo/
de objeto Linhas Paralelas Base Giratéria Automadtica
Objetos Preto Mate Né&o Né&o
Objetos Pretos Brilhantes Né&o Sim
Objetos de metal mate Néo Ndo
Objetos de metal brilhantes Néo Sim
Objetos transparentes Sim Sim
Objetos especulares Sim Sim

Outros objetos brilhantes Néo Sim

Nota: O spray de digitalizagdo pode ser adquirido na loja online da Revopoint.

I Asua primeiradigitalizagéo

Cendrio de digitalizagéo portatil: Linhas Cruzadas/Linhas Paralelas/Campo Completo

Depois de o scanner estar conectado, clique no botdo Novo projeto na pégina inicial do Revo
Metro para entrar na pégina Digitalizagéo de marcadores (ou clique no icone no canto
superior esquerdo para mudar para Digitalizagéo de caracteristicas), defina os parémetros e

inicie a sua digitalizagéo utilizando o seguinte passos:
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% Consulte a interface real no Revo Metro.

® Em Definigdes de digitalizagdo, escolha o modo Linhas Cruzadas, Linhas Paralelas ou
Campo Completo. Nos modos de digitalizagéo de linha laser (modos Linhas Cruzadas e
Linhas Paralelas), defina a distancia do ponto de digitalizagdo antes do digitalizar.

@ Escolha o Tipo de objeto de acordo com as suas necessidades.

® Aproxime ou afaste o scanner do objeto até que a barra indicadora da disténcia de
digitalizag&@o apresente Excelente ou Bom.

@ clique no botdo para definir automaticamente a exposi¢cdo das cémaras de
profundidade, ou desative a exposigéo automatica ( ) e ajuste-a arrastando o
controlo deslizante até que exista o minimo possivel de dreas azuis e vermelhas no objeto
na janela de visualizagdo da cdmara de profundidade e que todo o objeto fique cinzento.

® clique no botéo | > | para iniciar a sua digitalizag&o. Durante a digitalizagéo, aponte o
scanner para o objeto, mova-o lenta e constantemente em torno do objeto e mantenha a
dist@ncia entre o scanner e o objeto entre 250 e 350 mm. Na interface de digitalizagéo 3D
do Revo Metro, consulte a barra indicadora de disténcia para garantir uma distancia
excelente. Pode clicar no botdo [ 11 | para parar e verificar o seu modelo a qualquer
momento durante a digitalizag@o. Se o modelo estiver incompleto, clique no bot&o
para continuar a digitalizagdo. Clique no botéo [v para finalizar a digitalizagéo
quando o modelo estiver concluido.

Nota: Ao digitalizar com os modos de linha laser, a cor do modelo mudaré gradualmente. O azul indica maior
qualidade, por isso & melhor digitalizar as mesmas areas de diferentes angulos e terminar quando o modelo
estiver quase todo azul.

® clique em Edigdo com um clique para processar o modelo automaticamente ou edite
manualmente o modelo utilizando as defini¢des de Fusd@o e Malha e outras ferramentas se
necessitar de um modelo mais detalhado. Ao processar manualmente a fuséo da nuvem
de pontos, sugere-se utilizar a disténcia de pontos recomendada pelo sistema. A definigéo
de uma disténcia de pontos demasiado pequena levaré a um longo tempo de célculo.
Para mais detalhes, consulte o Manual do utilizador na pégina de aprendizagem do Revo

Metro.
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@ Depois do pbs-processamento, exporte o modelo para formatos como PLY, OBJ ou STL.

Cendrio de digitalizagdo para desktop: Plataforma Giratéria Automadtica

@ Fixe o suporte do scanner ao tripé, coloque o scanner sobre o mesmo, ajuste o tripé para
uma altura adequada e coloque-o sobre uma superficie estavel. E altamente
recomendavel que fixe o objeto na base giratéria e ndo mova o scanner, a base giratéria e
o objeto durante a digitalizagdo.

@ Apos ligar o scanner, clique no botdo Novo projeto na pdgina inicial para entrar na pagina
digitalizagéo de marcadores - Digitalizagéo de marcadores (ou clique no icone no canto
superior esquerdo para mudar para digitalizagéo de caracteristicas).

®) Utilize o cabo de alimenta

¢do para alimentar a mesa giratéria.

Click "Start" to scan

% Consulte a interface real do Revo Metro.

@ Escolha o modo Mesa Giratéria Automadtica nas Configuragdes de digi d@o. Clique no
botéo Definigdes para ligar a plataforma giratéria e definir o sentido de rotagdo, o intervalo
e as rotagdes totais. Os principiantes podem usar as configuragdes padrdo.

® Escolha o tipo de objeto de acordo com as suas necessidades. Apenas o modo Mesa
7



MetroX Guia de inicio rapido
Giratéria Automatica suporta a digitalizagéo a cores. Se necessario, ative a digitalizagéo a
cores e certifique-se de que o objeto estd iluminado uniformemente durante a
digitalizagéo.

® Aproxime ou afaste o scanner do objeto até que a barra indicadora da distdncia de
digitalizag&o apresente Excelente ou Bom.

@ Clique no botdo (Auto] para definir automaticamente a exposi¢cdo das cémaras de
profundidade ou desative a exposigéio automdtica () e ajuste-a arrastando o
controlo deslizante até que exista o minimo possivel de dreas azuis e vermelhas no objeto
na janela de visualizagdo da cdmara de profundidade e que todo o objeto fique cinzento.

Também deve ajustar a exposicdo da cadmara RGB ao fazer uma digitalizagdo a cores.
Clique no botéo para definir automaticamente a exposigéo ou desative a Exposigéo
automatica ((Aue]) e ajuste-a arrastando o controlo deslizante até que a cor do objeto na
janela de visualizagéo RGB seja clara e nitida.

@ Clique no botdo e o software controlard a plataforma giratéria para finalizar
automaticamente a digitalizagdo no modo de captura Gnica de acordo com as suas
definigdées. Se o modelo estiver incompleto, clique no botéo | > | para continuar a
digitalizagdo apés repor o percurso de digitalizagéo. Clique no botéo | v parafinalizar a
digitalizag&o quando o modelo estiver concluido.

Cligue em Edigéio com um clique para processar o modelo automaticamente ou edite
manualmente o modelo utilizando as definigées Fuséo, Malha, Textura (apenas para
modelos a cores) e outras ferramentas, se necessitar de um modelo mais detalhado. Ao
processar manualmente a fuséo de nuvens de pontos, € recomendado utilizar a distancia
de pontos sugerida pelo sistema. A definicdo de uma disténcia de ponto demasiado
pequena levard a um longo tempo de célculo. Para obter detalhes, consulte o Manual do
utilizador na pagina de aprendizagem do Revo Metro.

@ Apds o pods-processamento, exporte o modelo em formatos como PLY, OBJ ou STL.

I Calibragéo do scanner

Os utilizadores podem recalibrar o scanner utilizando o programa Scanner Calibration na

pégina inicial do Revo Metro para garantir a precisGo. O scanner foi calibrado

profissionalmente na fabrica. Antes de digitalizar, verifique a preciséo do scanner apés

entrar no programa de calibragéio e calibre o scanner de acordo com as instrugdes no ecrd,

se necessdrio. Certifique-se de que o computador estd ligado a uma fonte de alimentacdo

durante a calibragéo. Pode calibrar o scanner da seguinte forma:

@ Transfira a versdo mais recente do Revo Metro na secgdo Suporte - Download no site da
Revopoint em www.revopoint3d.com e abra-a.

@ Ligue o scanner e ligue-o a uma porta USB 3.0 num PC utilizando o cabo USB Tipo A para
Tipo C e o adaptador de alimentagéo que acompanha o scanner.

® Quando a interface do software mostrar Scanner ligado, cliqgue em [Calibragdo do scanner]
no canto inferior esquerdo da pdgina inicial do Revo Metro para entrar no processo de
calibragéo.

@ conclua a verificagdo de precisdo e a calibragdo em sequéncia de acordo com as
instrugées no ecrd.
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O MetroX estd em conformidade com a norma IEC 60825-1:2014.

It is classified as a CLASS 2M LASER PRODUCT (450 nm, maximum output power < Imw)

/N CAUTION

& LASER
2M

LASER RADIATION

MAXIMUWM OUTPUT OF LASER LIGHT <ImW
WAVELENGTH: 450 nm IEC 60825~-1: 2014
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Digitalize o cédigo QR com o seu telefone

para entrar em contacto connosco.
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