MetroX 3D-SCANNER

'Q REVOPOINT



Vielen Dank, dass Sie sich fur den Revopoint 3D-Scanner entschieden haben! Bitte
lesen Sie diese Kurzanleitung vor Ihrem ersten Scan sorgfditig durch.

Beginnen Sie mit dem Herunterladen der Revo Metro Software fur Ihren MetroX
3D-Scanner. Fur Windows- und macOS-Benutzer besuchen Sie den Support-Bereich
auf der Revopoint-Website unter global.revopoint3d.com/de-de.

Gehen Sie zum Ende der Download-Seite, um die neueste Kurzanleitung zu erhalten.
FUr Tutorial-Videos kénnen Sie auch unserem YouTube-Kanal, Revopoint 3D, folgen.
Dieser Inhalt kann sich éndern. Bitte beziehen Sie sich auf die neueste Version.

A Bitte halten Sie den Scanner von Wasser und anderen Flussigkeiten fern und vermeiden Sie StéRe
auf den Scanner.
Der Temperaturbereich fur die Betriebsumgebung dieses Produkts betréigt 0°C bis 40°C (32°F bis

104°F). Bitte verwenden Sie das Produkt nur innerhalb dieses Bereichs.
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Hinweis: Das Netzteil kann je nach Land oder Region variieren.
Einige Zubehdrteile befinden sich hinter der oberen Polsterung.
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| Produktprofil

Scannen starten/anhalten
Tiefenbelichtung reduzieren Tiefenbelichtung erhéhen
Tiefenkamera  Kontrollleuchte

e Shortcut-Kontrolle
Blaues Fulllicht x 6

+———— Mebhrlinien-Laserprojektor x 3

j— Strukturierter Lichtprojektor

Tiefenkamera

Fangriemendse

Blaues Flllicht x 6

USB Typ-C-Anschluss

Zustande der Kontrollleuchte

Einmal grines Blinken Einschalten

Rot blinkend Hochfahren

Granes Dauerleuchten Eingeschaltet

Gran blinkend Normaler Betrieb
Tastenfunktionen

o ] Scan starten/anhalten

Tiefenkamera-Belichtung erhéhen

Tiefenkamera-Belichtung verringern

VergréRern/Verkleinern des zentralen Vorschaufensters oder
der benutzerdefinierten Einstellungen
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| systemanforderungen

Vor dem ersten Scan laden Sie bitte die Revo Metro Software von der Revopoint-Website unter

global.revopoint3d.com/de-de herunter. Die Systemvoraussetzungen sind wie folgt:

Minimale PC-Anforderungen

Windows macos
Systemversion: Windows 10/11 (64-Bit) Systemversion: macOS 1.0 oder
RAM: 2 32 GB besser
CPU: Intel i7 13th Gen oder AMD Ryzen 7 5800 RAM: 216 GB
GPU: NVIDIA GeForce RTX 3060 (8 GB) CPU: M1 Pro/Max/Ultra
Empfohlene PC-Anforderungen
. macOos
Windows .
. . . Systemversion: macOS 1.0 oder
Systemversion: Windows 10/11 (64-Bit)
besser
RAM: 2 64 GB RAM: » 24 GB
CPU: Intel i9 12th Gen oder besser CPU'-I:/I2 Pro/Max/Ultra, M3 Pro/Max/
GPU: NVIDIA RTX 4060 (8 GB) oder besser UItrc; ’

Hinweis: Wenn Sie sich Uber die CPU-Konfiguration unsicher sind, stellen Sie bitte sicher, dass die CPU Gber
Kerne 2 8, Threads 2 16 und eine Basisfrequenz > 24 GHz verfugt. Vergewissern Sie sich, dass der
USB-Anschluss an |hrem PC USB 3.0 oder héher ist. Nur in den Laser-Zeilenabtastungsmodi ist fur die
Beschleunigung eine sperzielle Grafikkarte erforderlich. AMD- und MAC-GPUs unterstltzen derzeit keine
Beschleunigung.

| MetroX an einen PC anschlieRen
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1. Um den Scanner mit Strom zu versorgen, fUhren Sie die Schritte 1 bis 3 aus.

2.Um den Scanner an einen PC anzuschlieRen, fihren Sie Schritt 4 aus und schlielen Sie ihn an
einen USB 3.0 Typ-A-Anschluss an lhrem PC an. Wenn Ihr PC nicht Uber einen
USB-Typ-A-Anschluss verfugt, verwenden Sie den USB Typ-C auf Typ-A Adapter.
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Hinweis: Wenn die Verbindung fehischldgt oder die Bildrate unter 10 fps fdllt, trennen Sie die Verbindung zum PC,
wadhrend Sie den Strom eingeschaltet lassen. Wiederholen Sie dann Schritt 4, um das Gerdt neu zu starten.

I Scanning-Modi Einfihrung

@ Kreuzlinien: Entwickelt fur die Aufnahme von glénzenden Metallen und schwarzen Objekten.
Er ist effizienter als der Modus ,Parallele Linien”. (Erfordert Markierungen fur die Verfolgung.)

@ Parallele Linien: Entwickelt fur die Erfassung feiner und komplexer Details bei geringerer
Geschwindigkeit. (Erfordert Markierungen fur die Verfolgung.)

® Vollstandiges Feld: Entwickelt fur die effiziente Erfassung von Objekten mit vielen Merkmalen
in kurzer Zeit.

@ Auto-Drehteller: Der zweiachsige Drehtisch, der Scanner und Revo Metro arbeiten
zusammen, um ein Objekt automatisch im Single-Shot-Modus zu scannen, den Prozess zu
vereinfachen und bei Bedarf ein detailliertes, farbgenaues 3D-Modell zu erstellen.

I Tippszum Scannen

@ Bitte betreiben Sie den Scanner bei einer Raumtemperatur von etwa 20 °C. Warten Sie
nach dem Einschalten des MetroX 10 Minuten, bis er warmgelaufen ist, um bessere
Scanergebnisse zu erzielen.

@ Bitte scannen Sie in Innenrdumen und stellen Sie sicher, dass nur das zu scannende
Objekt im Vorschaufenster der Tiefenkameras angezeigt wird.

® Wenn Sie Referenzpunkt-Scan wdhlen, kleben
Sie die Marker unregelmdRig auf das Objekt
und stellen Sie sicher, dass mindestens 5
Marker in einem Einzelbild wd&hrend des
Scans erkannt werden kénnen. Wéhlen Sie in
den Scaneinstellungen von Revo Metro
Vollstéindiges Feld, Kreuzlinien, Parallele Linien
oder Auto-Drehteller. Die beste Genauigkeit
erzielen Sie, wenn Sie die Marker auf flachen
Oberflachen _und nicht _auf gekrimmten
Oberflachen anbringen. Vermeiden Sie bitte

auch die Verwendung von weichen Pads
oder Tachern mit Markern.

@ Bei der Auswahl von Merkmal-Scan kdnnen Sie unter Scaneinstellungen - Scanmodus
die Option Vollsténdiges Feld oder Auto-Drehteller wahlen.
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Wann Objekte vor dem Scannen mit Scan-Spray behandelt werden miissen

Scanning- - o
Modus Kreuzlinien/Parallele Vollstandiges
. Linien Feld/Auto-Drehteller

Objekttyp

Mattschwarze Objekte x x
Glanzende schwarze Objekte x Vv
Matte Metall-Objekte x x
Glénzende Metall-Objekte x v
Transparente Objekte v v
Spiegelnde Objekte v Vv
Andere glénzende Objekte x Vv
Hinweis: Scannerspray kann in den Online-Shops von Revopoint erworben werden.

|l Ihrerster Scan

Handheld-Scanning-Szenario: Kreuzlinien/Parallele Linien/Vollstéindiges Feld

Nachdem der Scanner angeschlossen ist, klicken Sie auf der Startseite von Revo Metro auf die
Schaltfléiche Neues Projekt, um die Seite Referenzpunkt-Scan aufzurufen (oder klicken Sie auf
das Symbol in der oberen linken Ecke, um zu Merkmal-Scan zu wechseln), stellen Sie dann die
Parameter ein und starten Sie Ihren Scan mit den folgenden Schritten:
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PY |

0

Scan Setings

- ¢

3 Bitte beachten Sie das Interface von Revo Metro.

@® Wanhlen sie in den Scaneinstellungen die Modi Kreuzlinien, Parallele Linien oder Vollsténdiges
Feld. In den Laserlinien-Scanmodi (Kreuzlinien- und Parallel Linien modus) stellen Sie bitte
den Scanpunktabstand vor dem Scannen ein.

@ Wadhlen Sie Objekttyp entsprechend Ihren Anforderungen.

® Bewegen Sie den Scanner ndher oder weiter weg vom Objekt, bis der Balken fur die
Scanentfernung Optimal oder Gut anzeigt.

@ Klicken Sie auf die Schaltflache , damit die Belichtung der Tiefenkameras automatisch
eingestellt wird. Oder schalten Sie die Auto-Belichtung () aus und dndern Sie die
Belichtung, indem Sie den Schieberegler so lange ziehen, bis méglichst wenig blaue und
rote Bereiche auf dem Objekt im Vorschaufenster der Tiefenkamera zu sehen sind und das
gesamte Objekt grau erscheint.

® Klicken Sie auf die Schaltflache | > ¥, um den Scanvorgang zu starten. Richten Sie den
Scanner wdhrend des Scannens auf das Objekt, bewegen Sie den Scanner langsam und
gleichmdRig um das Objekt herum und halten Sie einen Abstand von 250 - 350 mm
zwischen Scanner und Objekt ein. Beachten Sie in der 3D-Scanoberfléche von Revo Metro
die Abstandsanzeige, um einen optimalen Abstand zu gewdihrleisten. Sie kénnen wéhrend
des Scanvorgangs jederzeit auf die Schaltfldche [ I Kicken, um das Modell zu
Gberprafen. Wenn das Modell unvolistandig ist, klicken Sie auf die Schaltflache [ > |+, um
den Scanvorgang fortzusetzen. Klicken Sie auf die Schaltfidche [ v, um den Scanvorgang
zu beenden, wenn das Modell vollstandig ist.

Hinweis: Beim Scannen mit Laserlinienmodi dndert sich die Farbe des Modells allméhlich. Blau steht fur eine
héhere Qualitat. Daher empfiehlt es sich, dieselben Bereiche aus verschiedenen Winkeln zu scannen und den
Vorgang zu beenden, wenn das Modell Uberwiegend blau ist.

Klicken Sie auf Ein-Klick-Bearbeitung, um das Modell automatisch zu bearbeiten, oder
bearbeiten Sie das Modell manuell mit den Einstellungen Verschmelzung, Gitterkérper,
Textur (nur fur Farbmodelle) und anderen Werkzeugen, wenn Sie ein detaillierteres Modell
bendtigen. Bei der manuellen Verarbeitung fur die Punktwolkenfusion wird empfohlen, den
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vom System empfohlenen Punktabstand zu verwenden. Die Einstellung eines sehr kleinen
Punktabstands fuhrt zu einer langen Berechnungszeit. Einzelheiten finden Sie im
Benutzerhandbuch auf der Lern-Website von Revo Metro.
@ Nach der Nachbearbeitung exportieren Sie das Modell in Formaten wie PLY, OBJ oder STL.

Desktop-Scanning-Szenario: Auto-Drehteller

[

@ Bringen Sie die Scanner-Halterung am Stativ an, setzen Sie den Scanner darauf, stellen Sie
das Stativ auf eine geeignete Hohe ein, und stellen Sie es auf eine stabile Oberflache. Es wird
dringend empfohlen, das Objekt auf dem Drehscheibe zu fixieren und den Scanner, den
Drehscheibe und das Objekt wahrend des Scans nicht zu bewegen.

@ Nachdem Sie den Scanner angeschlossen haben, klicken Sie auf der Startseite auf die
Schaltfldche Neues Projekt, um die Seite Referenzpunkt-Scan aufzurufen (oder klicken Sie
auf das Symbol in der oberen linken Ecke, um zu Merkmal-Scan zu wechseln).

® Verwenden Sie das Netzkabel zur Stromversorgung des Drehtischs.

]

Click "Start" to scan

% Bitte beachten Sie das Interface von Revo Metro.
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@ Wahlen Sie in den Scaneinstellungen den Modus Auto-Drehteller. Legen Sie den Scanpfad

fest, indem Sie die Drehrichtung, das Intervall und die Gesamtanzahl der Umdrehungen
festzulegen. Anfanger kénnen die Standardeinstellungen verwenden.

® Wahlen Sie Objekttyp entsprechend Ihren Anforderungen. Nur der Modus Auto-Drehteller
unterstutzt Farbscans. Schalten Sie bei Bedarf das Farbscannen ein und stellen Sie sicher,
dass das Objekt beim Scannen gleichmaRig beleuchtet ist.

® Bewegen Sie den Scanner ndher oder weiter weg vom Objekt, bis der Balken fur die
Scanentfernung Optimal oder Gut anzeigt.

@ Klicken Sie auf die Schaltfléiche damit die Belichtung der Tiefenkameras automatisch
eingestellt wird. Alternativ schalten Sie die Auto-Belichtung () aus und andern Sie die
Belichtung, indem Sie den Schieberegler so lange ziehen, bis méglichst wenig blaue und
rote Bereiche auf dem Objekt im Vorschaufenster der Tiefenkamera zu sehen sind und das
gesamte Objekt grau erscheint.

Sie mussen auch die Belichtung der RGB-Kamera einstellen, wenn Sie einen Farbscan
durchfuhren. Klicken Sie auf die Schaltflache , damit die Belichtung automatisch
eingestellt wird. Alternativ kénnen Sie die Auto-Belichtung () ausschalten und die
Belichtung durch Ziehen des Schiebereglers anpassen, bis die Farbe des Objekts im
RGB-Vorschaufenster klar und scharf ist.

® Klicken Sie auf die Schaltfléche , und die Software steuert den zweiachsigen Drehtisch,
um den Scanvorgang gemdaR Ihren Einstellungen automatisch im Einzelaufnahmemodus zu
beenden. Wenn das Modell unvollsténdig ist, klicken Sie auf die Schaltfldche ,umden
Scanvorgang nach dem Zurlcksetzen des Scanpfads fortzusetzen. Klicken Sie auf die
Schaltfléche [, um den Scanvorgang zu beenden, wenn das Modell vollstéindig ist.

Klicken Sie auf Ein-Klick-Bearbeitung, um das Modell automatisch zu bearbeiten, oder
bearbeiten Sie das Modell manuell mit den Einstellungen Verschmelzung, Gitterkérper,
Textur (nur fur Farbmodelle) und anderen Werkzeugen, wenn Sie ein detaillierteres Modell
bendtigen. Bei der manuellen Verarbeitung fur die Punktwolkenfusion wird empfohlen, den
vom System empfohlenen Punktabstand zu verwenden. Die Einstellung eines sehr kleinen
Punktabstands fahrt zu einer langen Berechnungszeit. Einzelheiten finden Sie im
Benutzerhandbuch auf der Lern-Weibsite von Revo Metro.

@ Nach der Nachbearbeitung exportieren Sie das Modell in Formaten wie PLY, OBJ oder STL.

I Scanner-Kalibrierung

Benutzer kénnen den Scanner mit dem Scanner-Kalibrierungsprogrammm auf der Homepage
von Revo Metro neu kalibrieren, um die Genauigkeit zu gewdhrleisten. Der Scanner wurde im
Werk professionell kalibriert. Bitte Giberpriifen Sie vor dem Scannen zundchst die Genauigkeit
des Scanners, nachdem Sie das Kalibrierungsprogramm aufgerufen haben, und kalibrieren
Sie den Scanner bei Bedarf gemdR den Anweisungen auf dem Bildschirm. Bitte stellen Sie
sicher, dass der Computer wéhrend der Kalibrierung an das Stromnetz angeschlossen ist. Sie
kénnen den Scanner wie folgt kalibrieren:
@® Lladen Sie die neueste Version von Revo Metro aus dem Bereich Unterstitzung -
Herunterladen auf der Revopoint-Website unter global.revopoint3d.com/de-de herunter
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und 6ffnen Sie sie.

@ schalten Sie den Scanner ein und schlieBen Sie ihn mit dem mitgelieferten USB Typ-A auf
Typ-C Kabel und Netzteil an einen USB 3.0 Port eines PCs an.

® Wenn die Softwareoberfldche Scanner verbunden anzeigt, klicken Sie auf
[Scanner-Kalibrierung] in der unteren linken Ecke der Revo Metro Startseite, um den
Kalibrierungsprozess zu starten.

@ Fuhren Sie die Genauigkeitsprifung und die Kalibrierung nacheinander gemdR den
Anweisungen auf dem Bildschirm durch.

MetroX entspricht der Norm IEC 60825-1:2014.
It is classified as a CLASS 2M LASER PRODUCT (450 nm, maximum output power < Imw)

ZACAUTION

& LASER
M

LASER RADIATION

MAXIMUM OUTPUT OF LASER LIGHT <ImW
WAVELENGTH: 450 nm IEC 60825-1: 2014




Folgen Sie uns:
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Forum

Scannen Sie den QR-Code mit lhrem

Handy, um uns zu kontaktieren.
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